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安全性

警告
高电压！
变频器与交流主电源输入线路相连时带有高电压。安装、启

动和维护工作只应由具备资质的人员来完成。如果执行安

装、启动和维护工作的人员缺乏资质，将可能导致死亡或严

重伤害。

高压

变频器与危险的主电源电压相连。操作时应特别注意，以防

电击。只有受过培训并且熟悉电子设备的人员才能安装、启

动或维护本设备。

警告
意外启动！
当变频器接通交流主电源时，电动机随时可能启动。变频

器、电动机和任何传动设备必须处于运行就绪状态。如果在

变频器连接到交流主电源时没有处于运行就绪状态，将可能

导致死亡、重伤以及设备或财产损失。

意外启动

当变频器接通交流主电源时，电动机可能因为下述原因而启

动：外部开关操作、串行总线命令、输入参考值信号或某个

故障状态被消除。请适当注意，以防意外启动。

警告
放电时间！
即使变频器未上电，变频器直流回路的电容器可能仍有电。

为了避免触电事故，应断开与交流主电源、所有永磁电动

机、所有远程直流电源，包括备份电池、UPS，以及与其它

变频器的直流回路的连接。请等电容器完全放电后，再执行

维护或修理作业。等待时间详见放电时间表。如果在切断

电源后在规定的时间结束之前就执行维护或修理作业，将可

能导致死亡或严重伤害。

电压 [V] 最短等待时间 [分钟]

4 15

380-480 0.37-7.5 kW 11-75 kW

即使警告指示灯熄灭，也可能存在高压！

放电时间

符号

本手册使用了下述符号。

警告
表明某种潜在危险情况，如果不避免该情况，将可能导致死

亡或严重伤害。

小心
表明某种潜在危险情况，如果不避免该情况，将可能导致轻

度或中度伤害。这还用于防范不安全的行为。

小心
表明某种可能仅导致设备或财产损害事故的情况。

注意
表明应注意所强调的信息，以避免错误或以免设备无法达到

最佳性能。

认证
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1 快速启动

警告
使用不当可能导致死亡、重伤以及设备或财产损失。安装和

使用设备前，请仔细阅读 1 安全性和 3 安装！

1.1 标识和型号

检查变频器铭牌上的功率规格、电压值和过载数据，确认设

备是否与需求及订购信息相符。

13
0B

C4
35

.1
1

CHASSIS/IP20

VLT

MADE BY DANFOSS 
IN CHINA

AutomationDrive
www.danfoss.com

R

T/C: FC-360HK37T4E20H2BXCDXXSXXXXAXBX
P/N: 134F2970                 S/N: 691950A240
0.37 kW 0.5HP High Overload
IN: 3x380-480V 50/60Hz 1.24/0.99A

OUT: 3x0-Vin 0-500Hz 1.2/1.1A(Tamb. 45 C)
o

1

2

3

CAUTION:
SEE MANUAL

WARNING:

AND LAODSHARING BEFORE SERVICE

STORED CHARGE DO NOT TOUCH UNTIL 4 MIN. AFTER 
DISCONNECTION
RISK OF ELECTRIC SHOCK-DUAL SUPPLY DISCONNECT MAINS

图 1.1 铭牌 1 和 2

1 类型代码

2 订购号

3 规格

表 1.1  图 1.1 的图例

1-6: 产品名称  

7: 过载
H： 重工况

Q： 正常工况 1)

8-10: 功率规格

0.37-75 kW 例如

K37： 0.37 kW2)

1K1： 1.1 kW

11K： 11 kW 等。

11-12: 电压类别 T4： 380-480 V 三相

13-15: IP 等级 E20: IP20

16-17: 射频干扰 H2: C3 类

18: 制动斩波器
X: 无

B: 内置 4)

19: LCP X: 无

20: PCB 涂层 C: 3C3

21: 主电源端子 D: 负载分配

29-30: 嵌入式现场总线

AX: 无

A0: Profibus3)

AL： Profinet3)

表 1.2 类型代码： 各种不同功能和选项组合

有关选件和附件信息，请参阅。

1) 正常工况仅有 11-75 kW 型号。正常工况无现场总线。

2) 有关所有功率规格的信息，请参阅 2.4 机架规格和额定功率

3) 尚未提供。

4) 0.37-22 kW，带内置制动斩波器。30-75 kW，仅限外置制动斩

波器。

13
0B

C4
37

.1
0

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32

F C - 3 6 0 H T 4 E 2 0 H 2 X X C D X X S X X X X A X B X

Q B 0

L

A

A

图 1.2 类型代码字符串
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1.2 手动启动模式/自动启动模式

安装完成后（参阅 3 安装），可通过两种简单方式启动变频

器：手动启动、自动启动。第一次上电时处于自动启动模

式。

13
0B

D
06

2.
10

D Hand
On Reset

Auto
On

OKOn

Warn

Alarm

图 1.3 Hand On（手动启动）、Off/Reset（停止/复位）和 Auto

On（自动启动）键在 LCP 上的位置

• 按 [Hand On]（手动启动）键，可以向变频器发

出本地启动命令。按 [▲] 和 [▼] 可加减速度。

• 按 [Off/Reset]（停止/复位）键可停止变频器。

• 按 [Auto On]（自动启动）键可通过控制端子或

串行通讯来控制变频器。

小心
由于变频器在第一次上电时处于自动启动模式，因此变频器

可能直接启动电动机。

注意
5-12 Terminal 27 Digital Input 使用惯性停车反逻辑

作为默认设置。连接端子 12 和 27，测试是否能顺利进行

手动启动/自动启动。

有关 LCP 操作的说明，请参阅 4 用户界面和编程。

1.3 应用选择

通过设置 0-16 应用选择，可对最常用的应用进行快捷设

置， 然后，可根据具体需求修改设置。所有选项在自动启

动模式下有效。

注意
选择应用程序后，将自动设置相关参数。客户可根据具体需

求对所有参数进行特定配置。

小心
如果选择了下列任何应用，继电器 1 将设为 [运行]，继

电器 2 将设为 [报警]

应用

泵、风扇、压缩机

13
0B

C
43

0.
10

+24V 12

DI1 18

DI2 19

DI3 27

DI4 29

DI5 32

DI6 33

DI7 31

COM 20

+10V 50

AI1 53        -  +

AI2 54  

COM 55

AO1 45

AO2 42

1

2

3

4

5

6

R1

R2

FC 360

Start

Coast inverse

Jog

4-20
mA

说明

适合应用：根据传感器反

馈将特定值（如压力、温

度）保持在所需水平。

参数设置

1-00（配置模式）： [3] 过程闭环

1-03（转矩特性）： [1] 可变转矩

3-00（参考值范围）： [0] 最小- 最大

3-15（参考值来源 1）： [0] 无功能

4-12（电动机下限）： 30.0 Hz

4-14（电机上限）： 50.0 Hz

5-10（DI 18 选择）： [8] 启动

5-12（DI 27 选择）： [2] 惯性停车反逻辑

5-14（DI 32 选择）： [14] 点动

5-40（继电器 1 选择）： 运行

5-40（继电器 2 选择）： 报警

6-22（AI 54 低）： 4.0 mA

6-23（AI 54 高）： 20.0 mA

6-29（AI 54 模式）： [0] 电流模式

6-70（端子 45 模式）： [0] 0-20 mA

6-71 (AO45)： [100] 输出频率

6-90（端子 42 模式）： [0] 0-20 mA

6-91 (AO42)： [103] 电动机电流

7-20（过程闭环反馈源）： [2] 模拟输入端 54

表 1.3 [1] 过程闭环

快速启动 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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应用

本地/远程

13
0B

C
43

1.
10

+24V 12

DI1 18

DI2 19

DI3 27

DI4 29

DI5 32

DI6 33

DI7 31

COM 20

+10V 50

AI1 53

       -    +AI2 54  

COM 55

AO1 45

AO2 42

1

2

3

4

5

6

R1

R2

FC 360

Start

Coast inverse

Setup select

4-20
mA

说明

适合应用：速度参

考值可在本地电位

计和远程电流信号

之间切换

参数设置 菜单 1 菜单 2

0-10（有效菜单） [9] 多重菜单 [9] 多重菜单

0-12（联接菜单） [20] 联接 [20] 联接

1-00（配置模式） [0] 开环速度 [0] 开环速度

3-00（参考值范围）[0] 最小-最大 [0] 最小-最大

3-15（参考值来源

1）

[1] AI 53 [2] AI 54

3-16（参考值来源

2）

  

4-12（电动机下限）25.0 Hz 25.0 Hz

4-14（电机上限） 50.0 Hz 50.0 Hz

5-10（DI 18 选择）[8] 启动时） [8] 启动时）

5-12（DI 27 选择）[2] 惯性停车 [2] 惯性停车

5-14（DI 32 选择）[23] 菜单选择 [23] 菜单选择

5-40（继电器 1 选

择）

运行 运行

5-40（继电器 2 选

择）

报警 报警

6-10（AI 53 低） 0.07 V  

6-11（AI 53 高） 10 V  

6-19（AI 53 模式）[1] 电压模式  

6-22（AI 54 低）  4.0 mA

6-23（AI 54 高）  20.0 mA

6-29（AI 54 模式） [0] 电流模式

6-70（端子 45 模

式）

[0] 0-20 mA [0] 0-20 mA

6-71 (AO45) [100] 输出频率 [100] 输出频率

6-90（端子 42 模

式）

[0] 0-20 mA [0] 0-20 mA

6-91 (AO42) [103] 电动机电流 [103] 电动机电流

表 1.4 [2] 本地/远程

应用

传送机、挤压机

13
0B

C
43

2.
10

+24V 12

DI1 18

DI2 19

DI3 27

DI4 29

DI5 32

DI6 33

DI7 31

COM 20

+10V 50

AI1 53

     AI2 54

COM 55

AO1 45

AO2 42

1

2

3

4

5

6

R1

R2

FC 360

Start

Coast inverse

说明

适合应用：采用稳定速度

运行，通过电压参考信号

控制速度。

参数设置

1-00（配置模式）： [0] 开环速度

3-00（参考值范围）： [0] 最小- 最大

3-15（参考值来源 1）： [1] AI 53

4-12（电动机下限）： 25.0 Hz

4-14（电机上限）： 50.0 Hz

5-10（DI 18 选择）： [8] 启动

5-12（DI 27 选择）： [2] 惯性停车反逻辑

5-40（继电器 1 选择）： 运行

5-40（继电器 2 选择）： 报警

6-10（AI 53 低）： 0.07 V

6-11（AI 53 高）： 10 V

6-19（AI 53 模式）： [1] 电压模式

6-70（端子 45 模式）： [0] 0-20 mA

6-71 (AO45)： [100] 输出频率

6-90（端子 42 模式）： [0] 0-20 mA

6-91 (AO42)： [103] 电动机电流

表 1.5 [3] 开环速度

快速启动 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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应用

机床、搅拌机

13
0B

C
43

3.
10

+24V 12

DI1 18

DI2 19

DI3 27

DI4 29

DI5 32

DI6 33

DI7 31

COM 20

+10V 50

AI1 53

     AI2 54

COM 55

AO1 45

AO2 42

1

2

3

4

5

6

R1

R2

FC 360

Start

Coast inverse

A

B

说明

适合应用：精确控制速度，

采用 24 V 编码器反馈

参数设置

1-00（配置模式）： [1] 闭环速度

3-00（参考值范围）： [0] 最小- 最大

3-15（参考值来源 1）： [1] AI 53

3-16（参考值来源 2）： [11] 本地总线参考值

4-12（电动机下限）： 20.0 Hz

4-14（电机上限）： 50.0 Hz

5-10（DI 18 选择）： [8] 启动

5-12（DI 27 选择）： [2] 惯性停车反逻辑

5-14（DI 32 选择）： [82] 编码器输入 B

5-15（DI 33 选择）： [81] 编码器输入 A

5-40（继电器 1 选择）： 运行

5-40（继电器 2 选择）： 报警

6-10（AI 53 低）： 0.07 V

6-11（AI 53 高）： 10 V

6-19（AI 53 模式）： [1] 电压模式

6-70（端子 45 模式）： [0] 0-20 mA

6-71 (AO45)： [100] 输出频率

6-90（端子 42 模式）： [0] 0-20 mA

6-91 (AO42)： [103] 电动机电流

7-00（速度 PID 反馈源）： [1] 24V 编码器

表 1.6 [4] 闭环速度

应用

工业用清洗设备、传送

机

13
0B

C
43

4.
10

+24V 12

DI1 18

DI2 19

DI3 27

DI4 29

DI5 32

DI6 33

DI7 31

COM 20

+10V 50

AI1 53

     AI2 54

COM 55

AO1 45

AO2 42

1

2

3

4

5

6

R1

R2

FC 360

Start

Coast inverse

Pre set ref bit 0

Pre set ref bit 1

Pre set ref bit 2

说明

适合应用：通过数字输

入实现 8 种不同速

度。另外再使用一个

数字输入，还可达到

16 种速度。

参数设置

1-00（配置模式）： [0] 开环速度

3-00（参考值范围）： [0] 最小- 最大

3-15（参考值来源 1）： [0] 无功能

4-14（电机上限）： 50.0 Hz

5-10（DI 18 选择）： [8] 启动

5-12（DI 27 选择）： [2] 惯性停车反逻辑

5-13（DI 29 选择）： [16] 预置参考值位 0

5-14（DI 32 选择）： [17] 预置参考值位 1

5-15（DI 23 选择）： [18] 预置参考值位 2

6-70（端子 45 模式）： [0] 0-20 mA

6-71 (AO45)： [100] 输出频率

6-90（端子 42 模式）： [0] 0-20 mA

6-91 (AO42)： [103] 电动机电流

表 1.7 [5] 多种速度

注意
更多示例请参阅 5 接线示例。

1.4 跳线端子 12 和 27 

使用出厂默认编程值时，为了使变频器能够正常运行，可能

需要在端子 12 和端子 27 之间安装跳线。

• 数字输入端子 27 旨在接收 24 V DC 外部互锁

命令。在许多应用中，用户都会将某个外部互锁装

置连接到端子 27 

• 如果未使用任何互锁装置，应在控制端子 12 与

端子 27 之间连接一个跳线。这将在端子 27 上

提供内部 24 V 信号

• 这样便没有任何信号会阻止设备运行

快速启动 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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1.5 电动机自动整定 (AMA)

电动机自动整定 (AMA)

强烈建议使用 AMA，因为它可以测量电动机的电气特性，

以此在变频器与电动机之间，在 VVCplus 模式下实现最佳

兼容性。

• 变频器会建立一个用于调节电动机输出电流的数

学模型，从而提高电动机性能。

• 对于某些电动机可能无法运行该测试的完整版本。

在这种情况下，请选择启用精简 AMA

• 如果出现警告或报警，请参阅 6 警告和报警

• 为获得最佳结果，应对冷电动机执行该程序

要运行 AMA，可使用数字式 LCP (NLCP)

1. 按照默认参数设置，运行 AMA 前应连接端子 12

和 27。

2. 进入主菜单。

3. 转到参数组 1-** 负载和电动机。

4. 按 [OK]（确定）。

5. 使用铭牌上的数据，在参数组 J1-1-2* 电动机数
据内设置电动机参数。

6. 设置 1-42 Motor Cable Length 期间的电动机电

缆长度

7. 转至 1-29 自动电动机调整 (AMA)。

8. 按 [OK]（确定）。

9. 选择 [1] 启用完整 AMA。

10. 按 [OK]（确定）。

11. 该测试将自动运行，并会表明它何时完成。

注意
FC 360 中的 AMA 不会导致电动机运行，也不会损坏电动

机。

快速启动 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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2 简介

2.1 分解图

13
0B

C4
39

.1
0

17

16

15

14

13

12

11

10

9

8

7

6
5

4

3

2

1

03
02

01

05
04

图 2.1 分解图 J1-J5 (0.37-22 kW)，IP20

1 NLCP（附件） 10 2 号继电器输出（0.37 kW-7.5 kW 2 端子）

2 号继电器输出（11-22 kW 3 端子）

2 控制盒 11 主电源端子

3 射频干扰开关（只能使用 M3x12 螺钉） 12 电缆应力消除装置（0.37-2.2 kW： 附件）

4 可拆卸风扇配件 13 可插拨 RS-485 通讯端子

5 接地线夹（附件） 14 固定 I/O 端子

6 屏蔽电缆接地线夹和应力消除装置（附件） 15 固定 I/O 端子

7 电动机端子 (U V W) 制动和负载共享端子 16 端子盖

8 PE 接地 17 选件 B（MCB102/103 附件）

9 1 号继电器输出（3 端子）   

表 2.1  图 2.1 的图例

简介 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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2.2 产品概述

变频器是一种电机控制器，它将交流主电源转变成可变交流

波形输出。为了控制电动机速度或转矩，输出的频率和电压

会受到调节。变频器可以根据系统反馈（比如温度或压力变

化）来改变电动机的速度，从而实现对风扇、压缩机或泵用

电动机的控制。变频器还可以根据来自外部控制器的远程

命令来调节电动机。

此外，变频器还可以监测系统和电动机状态；发出故障情况

警告或报警、启动和停止电动机、优化能效以及提供众多的

控制、监测和增效功能。操作和监测功能还可以作为状态指

示提供给外部控制系统或串行通讯网络。

2.3 其他资源

此外还可以利用其他资源来了解高级的变频器功能和编程。

• 《编程指南》更详细地介绍了如何使用参数。

• 《设计指南》旨在详细介绍与设计电动机控制系统

相关的能力和功能。

• 此外还有一些可能会使所介绍的某些程序发生变

化的可选设备。有关特定要求，请务必查看这些选

件附随的手册。

请与当地 Danfoss 供应商联系或访问

www.danfoss.com/Products/Literature/VLT+Technical

+Documentation.htm 下载。

2.4 机架规格和额定功率

机架规格

380-480 V
J1 J2 J3 J4 J5 J6 J7

功率规格 [kW] 0.37-2.2 3.0-5.5 7.5 11-15 18.5-22 30-45 55-75

尺寸 [mm]

A a D
CB

b

13
0B

C4
49

.1
0

高度 A 210 272.5 272.5 317.5 410 520 550

宽度 B 75 90 115 133 150 233 308

深度 C

（带选件 B)
168 (181) 168 (181) 168 (181) 245 (258) 245 (258) 242 332

安装孔

a 198 260 260 297.5 390   

b 60 70 90 105 120   

固定螺钉 M4 M5 M5 M6 M6   

表 2.2 机架规格、额定功率和尺寸

简介 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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3 安装

3.1 机械安装

选择最佳的工作位置时，请考虑下述事项：

• 工作环境温度

• 安装方式

• 设备的冷却方式

• 变频器的位置

• 电缆布线

• 电源是否能提供正确的电压和所需的电流

• 电动机的额定电流是否未超过变频器的最大电流

• 外部熔断器和断路器的额定值是否正确

冷却和安装：

• 顶部和底部须留出空气冷却间隙，请参阅表 3.1，
了解间隙要求

• 当温度达到 45°C，并且海拔超过 1000 米时，必

须考虑降容。有关详细信息，请参阅设备的设计指
南。

机箱 J1-J5 J6/J7

设备上方和下方的间隙 [mm] 100 100-200

表 3.1 最小气流间隙要求

• 以直立方式安装设备

• IP20 设备（但不包括 IP21 设备）可以采用并排

安装

• 安装不当可能导致过热和性能下降

• 在采用壁挂方式时，请使用设备上可能提供的槽形

安装孔

• 有关正确的紧固规范，请参阅 8.4 连接紧固力矩。

安装 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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3.2 电气安装

本节包含详细的变频器接线说明。

13
0B

C4
38

.1
2

3 Phase
power
input

Switch Mode
Power Supply

Motor

Analog Output

Interface

(PNP) = Source
(NPN) = Sink

ON=Terminated
OFF=Open

Brake
resistor

91 (L1)
92 (L2)
93 (L3)

PE

50 (+10 V OUT)

53 (A IN)

54 (A IN)

55 (COM A IN)

0/4-20  mA

12 (+24 V OUT)

31 (D IN)

18 (D IN)

20 (COM D IN)

10 V DC
15 mA 100 mA

+ - + -

(U) 96
(V) 97

(W) 98
(PE) 99

(A OUT) 45

(A OUT) 42

(P RS-485)       68

(N RS-485)      69

(COM RS-485) 61

0V

5V

S801

0/4-20 mA

RS-485RS-485

03 

+10 V DC

0/4-20  mA
0-10 V DC

24 V DC

02

01

05

04

240 V AC, 2 A

24 V (NPN)
 0 V (PNP)

 0 V (PNP)
24 V (NPN)

19 (D IN)

24 V (NPN)
 0 V (PNP)27

24 V

 0 V

(D IN/OUT)

 0 V (PNP)
24 V (NPN)

(D IN/OUT)

 0 V

24 V
29

24 V (NPN)
 0 V (PNP)

 0 V (PNP)
24 V (NPN)

33 (D IN)

32 (D IN)

95

P 5-00

2
1 O

N

(+UDC) 82

(BR) 81

24 V (NPN)
 0 V (PNP)

0-10 V DC

(-UDC) 88

RFI

3)

 0 V

240 V AC, 2 A

Relay 1

1)

Relay 2    2)

4)

06

图 3.1 基本接线示意图

A=模拟，D=数字
1) 内置制动斩波器选择范围：0.37 - 22 kW
2) 对于 J1-J3，继电器 2 为 2 极；对于 J4-J7，继电器 2 为 3 极。J4-J7 的 2 号继电器上端子 4、5、6，常开/
常闭逻辑与 1 号继电器相同。
3) 30-75 kW 带双直流电抗器
4) 开关 S801（总线端子）可用于端接 RS-485 端口（端子 68 和 69）。
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13
0B

D
39

1.
11

1

2
3

4

5

6

78

9 10

Reset
Auto
On

Hand
On

OK

Ba
ck

Menu

Status Quick
Menu

Main
Menu

PE

U
V
W

L1
L2
L3
PE

图 3.2 典型电气连接

1 PLC 6 控制电缆、电动机和主电源线路之间至少保持 200 毫米（7.9

英寸）距离

2 变频器 7 电动机，三相和 PE 线路

3 输出接触器（通常不建议使用） 8 电动机，三相和强化 PE 线路

4 接地导轨 (PE) 9 控制线路

5 电缆绝缘层（已剥开） 10 最小均一截面积 16 平方毫米（0.025 平方英寸）

表 3.2  图 3.2 的图例

安装 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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3.2.1 一般要求

警告
设备危险！
旋转主轴和电气设备均有相当的危险性。设备上电时应格

外小心，以防触气危险。所有电气作业必须遵守国家和地方

现行电气法规，并且只能由受过培训且具备相应资质的人员

执行安装、启动和维护。如果不遵守这些指导原则，将可能

导致死亡或严重伤害。

小心
线路隔离！
用 3 根单独的金属线管或单独的屏蔽电缆布置输入电源、

电动机和控制系统的线路，以实现高频噪声隔离。如果不隔

离电源、电动机和控制线路，将可能影响变频器和关联设备

的性能。

多变频器连至电动机的电缆应单独布线。如果将输出电动

机电缆一起布置，感生电压可能会对设备电容器进行充电，

哪怕设备处于关闭并被加锁的状态，也会如此。

• 变频器内置的电子功能为电动机提供了过载保护。

该过载保护功能可以提供第 20 类电动机保护。

有关跳闸功能的详细信息，请参阅 6 警告和报
警。

线型和额定值

• 所有接线都必须符合国家和地方法规中关于横截

面积和环境温度的要求。

• Danfoss 建议，所有电力连接均须使用最低额定

温度为 75°C 的铜线来完成。

• 有关建议的线缆规格，请参阅 8 规格。

3.2.2 接地要求

警告
接地危险！
为了保护操作人员的安全，请务必按照国家和地方电气法规

以及本文说明，由正规的电气装置安装技师将变频器正确接

地。地电流高于 3.5 mA。如果不将变频器正确接地，将可

能导致死亡或严重伤害。

• 对于地电流高于 3.5 mA 的设备，必须对其进行

正确的保护性接地，请参阅 3.2.2.1 漏电电流
(>3.5 mA)。

• 输入电源、电动机电源和控制系统的线路须采用专

门的接地线。

• 为了正确接地，请使用设备上提供的线夹

• 请勿以“菊花链”方式将一台变频器的地线连接至

另一变频器的地线上（参阅图 3.3）

• 地线连接应尽可能短

• 为了减小电气噪声，建议使用高集束线

• 请遵守电动机制造商的接线要求

13
0B

C5
00

.1
0

FC 1

FC 1

FC 2

FC 2

FC 3

FC 3

PE

PE

图 3.3 接地原理

3.2.2.1 漏电电流 (>3.5 mA)

遵守对漏电电流超过 3.5 mA 的设备进行保护性接地的国

家和地方法规。

接地漏电电流取决于不同的系统配置，包括射频干扰滤波、

屏蔽型电动机电缆和变频器功率。

EN/IEC61800-5-1（功率变频器系统产品标准）要求，如果

漏电电流超过 3.5mA，则须给予特别注意。必须采用下述

方式之一来增强接地措施：

• 采用截面积至少为 10mm2 的地线（铜线）

• 采用两条单独的并且均符合尺寸规格的接地线

有关详细信息，请参阅 EN 60364-5-54 § 543.7。

使用 RCD

在使用漏电断路器 (RCD)（也称为接地漏电断路器，简称

ELCB）时，应符合下述要求：

• 仅使用可以检测交流和直流的 B 类 RCD

• 使用带有涌入延迟功能的 RCD，以防瞬态地电流

造成故障

• 根据系统配置和环境因素来选择 RCD 规格

安装 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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3.2.3 主电源接线、电动机接线和接地示例

警告
感生电压！
多台变频器接至电动机的电缆分开布线。如果电动机输出

电缆集中布线，感生电压可能会对设备电容器充电，哪怕设

备处于关闭并被加锁的状态，也会如此。如果不分开布置电

动机输出电缆，将可能导致死亡或严重伤害。

系统为电动机线路提供了接地线夹（请参阅 图 3.4）。

• 请勿在变频器和电动机之间安装功率因数补偿电

容器

• 请勿在变频器和电动机之间连接启动或变极设备

• 请遵守电动机制造商的接线要求

• 所有变频器都可以使用孤立的电力输入源，也可以

使用接地参考电力线路。当使用绝缘主电源（IT

主电源或浮动三角形连接电源）或带有接地脚的

TT/TN-S 主电源（接地三角形连接电源）供电时，

请将 14-50 射频干扰滤波器设为关 (J6-J7)，或

去掉 RFI 螺钉 (J1-J5)。根据 IEC 61800-3

的规定，在设为“关”时，机架与中间电路之间的

内置射频干扰电容会被隔离，以免损坏中间电路和

降低地容电流。

• 请勿在 IT 主电源内的变频器和电动机之间安装

开关。

13
0B

C5
01

.1
0

01
02

03
04

05

图 3.4 主电源接线、电动机接线和接地示例

图 3.4 显示了基本变频器的主电源输入接线、电动机接线

以及接地。实际配置可能随设备类型和选配设备的不同而

存在差异。

3.2.4 控制线路

3.2.4.1 访问

• 用螺丝刀拆下端子盖板。请参阅 图 3.5。

13
0B

C5
04

.1
0

图 3.5 J1-J7 机箱的控制线路检视

安装 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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3.2.4.2 控制端子类型

图 3.6 显示了变频器的所有控制端子。在 表 3.3 中对

端子功能及其默认设置进行了总结。

42      45

12 18 19 27 29 31 32 33 20 50 53 54 55

13
0B

C5
05

.1
2

图 3.6 控制端子位置

有关端子额定值信息，请参阅 8.2 常规技术数据 。

端子 参数
默认

设置 说明

数字 I/O、脉冲 I/O、编码器

12 - +24 V DC

24V DC 供电电压。所有

24 V 负载的最大输出电流

为 100 mA。

18 5-10 [8] 启动时）
数字输入。

19 5-11 [10] 反向

31 5-16 [0] 无功能 数字输入、脉冲输入。

32 5-14 [0] 无功能
数字输入，24 V 编码器。

33 5-15 [0] 无功能

27
5-12

5-30

DI [2] 惯性停车

反逻辑

DO [0] 无功能

可以选择用作数字输入、数

字输出或脉冲输出。默认

设置为数字输入。
29

5-13

5-31

DI [14] 点动

DO [0] 无功能

20 -

 Common 是数字输入的公共

端子，0 V 电压针对 24 V

电源 。

模拟输入/输出

42 6-91 [0] 无功能 可编程模拟量输出。在最

大阻抗为 500 Ω 的情况

下，模拟信号为 0-20 mA

或 4-20 mA 也可配置为数

字输出。

45 6-71 [0] 无功能

50 - +10 V DC

10 V DC 模拟供电电压。

最大电流为 15 mA，常用于

电位计或热敏电阻。

53 6-1* 参考值 模拟输入。可选择电压或

电流。54 6-2* 反馈

55 -  模拟输入的公共端子

端子 参数
默认

设置 说明

串行通讯

61 -

 

用于电缆屏蔽层的集成 RC

滤波器。仅应在遇到 EMC

问题时才将其连接到屏蔽

层。

68

(+) 8-3*  

RS-485 接口。控制卡终端

电阻开关

69

(-)
8-3*

 

继电器

01,

02,

03

5-40

[0]
[0] 无功能

C 型继电器输出。这些继

电器的具体位置因变频器

的配置和尺寸而异。可用

于交流或直流电压及电阻

性或电感性负载。

J1-J3 机箱内的 RO2 为

2 极，只有 04、05 端子可

用

04,

05,

06

5-40

[1]
[0] 无功能

表 3.3 端子说明

3.2.4.3 控制端子功能

变频器的功能由收到的控制输入信号控制。

• 对于每一个端子，均必须在与它相关的参数中根据

它所支持的功能对它进行设置。有关各个端子及

相关参数的信息，请参阅表 3.3。

• 务必确认是否已对控制端子进行了与相关功能有

关的正确设置。有关访问各个参数的详细信息，请

参阅 4 用户界面和编程；有关编程的详细信息，

请参阅。

• 默认的端子设置旨在启动变频器并使其在典型工

作模式下工作。

安装 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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3.2.4.4 使用屏蔽控制电缆 

正确的屏蔽方法

为保证尽可能好的电气接触，大多数情况下的首选方法都是

在控制电缆和串行通讯电缆两端用屏蔽夹加以固定。

如果变频器和 PLC 之间的大地电势不同，可能产生干扰整

个系统的电噪声。通过在控制电缆旁边安装一条等势电缆，

可解决此问题。该电缆的最小横截面积： 16 mm2。

1
2

PE

FC

PE

PLC 
13

0B
B9

22
.1

2

PE PE
<10 mm

图 3.7 两端安装屏蔽夹

1 最小 16 mm2

2 均衡电缆

表 3.4  图 3.7 的图例

50/60 Hz 接地回路

使用很长的控制电缆时，可能会形成接地回路。为了消除接

地回路，请用一个 100 nF 电容器将屏蔽层的一端接地（引

线应尽可能短）。

100nF

FC

PE
PE

PLC

<10 mm 13
0B

B6
09

.1
2

图 3.8 与 100 nF 电容的连接

避免串行通讯的 EMC 噪声

该端子通过一个内部 RC 回路与地线相连。为减小导体之

间的相互干扰，请使用双绞电缆。建议的方法位于 图 3.9
中：

PE

FC

PE

FC 

13
0B

B9
23

.1
2

PE PE

69
68
61

69
68
61

1
2

<10 mm

图 3.9 双绞线

1 最小 16 mm2

2 均衡电缆

表 3.5  图 3.9 的图例

或者也可以省去与端子 61 的连接：

PE

FC

PE

FC 

13
0B

B9
24

.1
2

PE PE

69
6968
68

1
2

<10 mm

图 3.10 双绞电缆（无端子 61）

1 最小 16 mm2

2 均衡电缆

表 3.6  图 3.10 的图例

3.3 串行通讯

连接 RS-485 串行通讯线缆到端子 (+)68 和 (-)69。

• 建议使用屏蔽串行通讯电缆

• 有关正确的接地方法，请参阅 3.2.2 接地要求

61

68

69

 +

13
0B

B4
89

.1
0

RS-485

图 3.11 串行通讯接线图

对于基本的串行通讯设置，请选择下述内容：

1. 8-30 协议 中的协议类型。

2. 8-31 地址 中的变频器地址。

3. 8-32 波特率 中的波特率。

• 变频器内置有 2 种通讯协议。请遵守电动机制

造商的接线要求。

Danfoss FC

Modbus RTU

• 借助协议软件和 RS-485 连接可从远程设置各项

功能，此外也可以在参数组 8-** 通讯和选件中

设置各项功能

• 选择特定通讯协议后，为了符合该协议的规范，各

种默认的参数设置会发生变化，此外还会启用该协

议所特有的额外参数

安装 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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4 用户界面和编程

4.1 编程

4.1.1 使用数字式本地控制面板 (LCP 21)
进行编程设置

FC 360 可采用图形和数字式本地控制面板，也可采用盖

板。本章阐释如何通过 LCP 21 编程。有关 GLCP 编程

说明，请参阅 VLT® AutomationDrive FC 360 编程指南。

注意
安装 MCT-10 设置软件 后，还可以通过 PC 的 RS-485

通讯端口对变频器进行设置。该软件可以使用订购号

130B1000 进行订购，也可以从下述 Danfoss 网站下载：

www.danfoss.com/BusinessAreas/DrivesSolutions/

softwaredownload

4.1.2 LCP 21

LCP 21 分为四个功能区。

A. 数字显示。

B. 菜单键

C. 导航键和指示灯 (LED)

D. 操作键和指示灯 (LED)

13
0B

C5
06

.1
0

Setup 1
A

B

C

D

5

12

13 14 15

10

11

10

9

6

7

8

4

1

2

3

Menu

Status Quick
Menu

Main
Menu

Hand
On

O�
Reset

Auto
On

Ba
ck

OKOn

Warn

Alarm

图 4.1 LCP 21 视图

A. 数字显示

LCD 背光显示屏，可显示 1 行数字。所有数据显示在 LCP

上。

1 菜单编号显示有效菜单和编辑菜单。如果有效菜单和编辑

菜单是同一个菜单，则仅显示该菜单编号（出厂设置）。如

果有效菜单和编辑菜单不同，则两个编号都显示（菜单

12）。编号在闪烁的菜单为编辑菜单。

2 参数编号。

3 参数值。

4 屏幕左下侧显示了电动机方向，用一个顺时针或逆时针方

向的小箭头表示。

5 三角形表示 LCP 是位于状态、快捷菜单还是主菜单下。

表 4.1  图 4.1 的图例

13
0B

D
13

5.
10

Setup 12

INDEX

AHP
VkW
srpm
Hz%n2n1 n3

p5 p4
p3 p2 p1

图 4.2 显示信息

B. 菜单键

使用菜单键可以在状态、快捷菜单或主菜单之间切换。

C. 导航键和指示灯 (LED)

6 绿色 LED/启动： 控制部分正在工作。

7 黄色 LED/警告： 表明发生警告。

8 闪烁的红色 LED/报警： 表明发生报警。

9 [Back]（后退）： 返回导航结构的上一步或上一层。

10 箭头 [▲] [▼]： 用于选择参数组、参数和参数值，还可增/

减参数值。也用于更改本地参考值。

11 [OK]（确定）： 用于选择参数和接受对参数设置的更改。

12 [►]: 在参数值内从左到右横向移动，更改单个数字。请参阅

4.1.3 右键功能的说明。

表 4.2  图 4.1 的图例

用户界面和编程 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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D. 操作键和指示灯 (LED)

13 [Hand On]（手动启动）： 启动电动机，并允许通过 LCP 控

制变频器。

注意
5-12 Terminal 27 Digital Input 使用惯性停车

反逻辑作为默认设置。这意味着，如果端子 27 无

24V 电压，使用 [Hand On]（手动启动）将无法启动

电动机。

14 [Off/Reset]（停止/复位）： 停止电动机（关）。如果在报

警模式下，报警将被复位。

15 [Auto On]（自动启动）： 可以通过控制端子或串行通讯来

控制变频器。

表 4.3  图 4.1 的图例

4.1.3 右键功能

警告
[Off/Reset]（关闭/复位）键不是安全开关。它不能将变频

器与主电源断开。

按 [►] 可对显示屏上所显示的四个数字分别进行编辑。

按一下 [►]，光标移至第一个数字，第一个数字开始闪烁，

如图 4.3 所示。按 [▲] [▼] 可更改值。按 [►] 不会

更改数值，也不会移动小数位。

13
0B

C4
40

.1
0

Setup 1

Setup 1

Setup 1

Setup 1

Setup 1

图 4.3 右键功能

[►] 还可用来在参数组之间移动： 如果当前在主菜单中，

按右键可移至下一个参数组的第一个参数（如从

0-03 Regional Settings [0] 国际移至 1-00 Config‐
uration Mode [0] 开环）。

4.2 快捷菜单

借助快捷菜单，可以轻松访问最常用的参数。

1. 要进入快捷菜单，请按 [MENU]（菜单）键，直到

将屏幕中的光标置于快捷菜单 上。

2. 使用 [▲] [▼] 选择 QM1 或 QM2，然后按 [OK]

（确定）。

3. 按 [▲] [▼] 可浏览快捷菜单中的参数。

4. 按 [OK]（确定）选择参数。

5. 按 [▲] [▼] 可更改参数设置的值。

6. 按 [OK]（确定）接受所做的更改。

7. 要退出，请按两下 [Back]（后退）（如果在 QM 和

QM3 内，需按三下）进入状态菜单，或按一下

[Menu]（菜单）进入主菜单。

用户界面和编程 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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4.3 主菜单

通过主菜单可访问所有参数。

1. 要进入主菜单，请按 [MENU]（菜单）键，直到屏

幕光标位于主菜单上。

2. [▲] [▼]: 浏览参数组。

3. 按 [OK]（确定）选择参数组。

4. [▲] [▼]: 浏览特定参数组中的参数。

5. 按 [OK]（确定）选择参数。

6. [►] 和 [▲] [▼]： 设置/更改参数值。

7. 按 [OK]（确定）接受所设置的值。

8. 要退出，请按两下 [Back]（后退）（按三下可访

问数组参数）进入主菜单，或按一下 [Menu]（菜

单）进入状态 菜单。

请参阅图 4.5，了解更改连续参数、枚举参数和数组参数

的原则：

13
0B

C4
46

.1
0

Setup 1

Setup 1

Setup 1

Setup 1

Setup 1

Setup 1

Setup 1

Setup 1

1

2

3

4

5

6

7

10

11

12

OK

OK

Ba
ck

8

Ba
ck

Setup 1

2 x

+ OK

9

OK

图 4.5 使用主菜单 — 连续参数

1 [OK]（确定）： 显示参数组内的第一个参数。

2 反复按 [▼] 可下移至所需的参数。

3 按 [OK]（确定）开始编辑。

4 [►]: 第一位数字闪烁（可以编辑）。

5 [►]: 第二位数字闪烁（可以编辑）。

6 [►]: 第三位数字闪烁（可以编辑）。

7 [▼]: 减小参数值，小数点会自动更改。

8 [▲]: 增大参数值。

9 [Back]（后退）： 取消更改，返回到 2)

[OK]（确定）： 接受更改，返回到 2)

10 [▲][▼]: 选择参数组内的参数。

11 [Back]（后退）： 删除参数值，并显示参数组。

12 [▲][▼]: 选择组。

表 4.4 更改连续参数值

用户界面和编程 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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枚举参数的访问和编辑方式与其它参数类似，但由于 LCP

21 数字限制（4 个大数字），并且枚举值不得大于 99，参

数值显示在括号内。当枚举值大于 99 时，LCP 21 只能显

示括号的第一部分。

13
0B

C4
47

.1
1

Setup 1

Setup 1

Setup 1

1

2

3

4

5

6OK

OK
Ba

ck

7

OKBa
ck

图 4.6 使用主菜单 — 枚举参数

1 [OK]（确定）： 显示参数组内的第一个参数。

2 按 [OK]（确定）开始编辑。

3 [▲][▼]: 更改参数值（闪烁）。

4 按 [Back]（后退）取消更改；按 [OK]（确定）接受更改

（返回第 2 个屏幕）。

5 [▲][▼]: 选择参数组内的参数。

6 [Back]（后退）： 删除参数值，并显示参数组。

7 [▲][▼]: 选择组。

表 4.5 更改枚举参数值

数组参数说明如下：
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C4
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.1
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1
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9

10

OK

Ba
ck

Ba
ck
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ck

5 x

Setup 1

Setup 1

Setup 1

Setup 1

%
INDEX

%
INDEX

%
INDEX

Setup 1

INDEX
%

OK

OK

OK

图 4.7 使用主菜单 — 数组参数

1 [OK]（确定）： 显示参数编号和首次索引的值。

2 [OK]（确定）： 可以选择索引。

3 [▲][▼]: 选择索引。

4 [OK]（确定）： 可以编辑值。

5 [▲][▼]: 更改参数值（闪烁）。

6 [Back]（后退）： 取消更改

[OK]（确定）： 接受更改

7 [Back]（后退）： 取消编辑索引，可以选择新参数。

8 [▲][▼]: 选择参数组内的参数。

9 [Back]（后退）： 删除参数索引值并显示参数组。

10 [▲][▼]: 选择组。

表 4.6 更改数组参数值

4.4 参数列表
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On
]（

手
动
启
动
）
键

0-
42

LC
P
 
的

 
[A
ut
o
 
on
]（

自
动
启
动
）
键

0-
44

LC
P
 
的

 
[O
ff
/R
es
et
]
 （

停
止
/复

位
）
键

0-
5*

复
制
/保

存
0-
50

LC
P
 
复
制

*[
0]

>不
复
制
<

[1
]

>所
有
参
数
到

LC
P<

[2
]

>从
LC
P
传
所
有
参
数
<

[3
]

>大
小
与

 
LC
P
 
无
关
<

0-
51

菜
单
复
制

*[
0]

>不
复
制
<

[1
]

>从
菜
单

 
1
 
复
制
<

[2
]

>从
菜
单

 
2
 
复
制
<

[9
]

>从
出
厂
设
置
复
制
<

0-
6*

密
码

0-
60

扩
展
菜
单
密
码

1-
**

负
载
和
电
动
机

1-
0*

一
般
设
置

1-
00

配
置
模
式

[0
]*

>开
环
<

[1
]

>闭
环
速
度
<

[3
]

>过
程
闭
环
<

[4
]

>转
矩
控
制
开
环
<

[6
]

>表
面
卷
绕
<

[7
]

>扩
展

 
PI
D
 
速

度
开
环
<

[9
]

>中
央
卷
绕
<

[1
0]

>定
位
<

[1
1]

>同
步
<

1-
01

电
动
控
制
原
理

[0
]

>U
/f
<

*[
1]

>V
VC
+<

1-
03

转
矩
特
性

*[
0]

>恒
转
矩
<

[1
]

>可
变
转
矩
<

[2
]

>自
动
能
量
优
化

 
CT
<

[3
]

>自
动
能
量
优
化

 
VT
<

1-
06

顺
时
针
方
向

1-
1*

电
动
机
选
择

1-
10

电
动
机
结
构

1-
2*

电
动
机
数
据

1-
20

电
动
机
功
率

[2
]

>0
.1
2
 
kW

 
-
 
0.
16

 
hp
<

[3
]

>0
.1
8
 
kW

 
-
 
0.
25

 
hp
<

[4
]

>0
.2
5
 
kW

 
-
 
0.
33

 
hp
<

[5
]

>0
.3
7
 
kW

 
-
 
0.
5
 
hp
<

[6
]

>0
.5
5
 
kW

 
-
 
0.
75

 
hp
<

*[
7]

>0
.7
5
 
kW

 
-
 
1
 
hp
<

[8
]

>1
.1

 
kW

 
-
 
1
 
hp
<

[9
]

>1
.5

 
kW

 
-
 
2
 
hp
<

[1
0]

>2
.2

 
kW

 
-
 
3
 
hp
<

[1
1]

>3
 
kW

 
-
 
4
 
hp
<

[1
2]

>3
.7

 
kW

 
-
 
5
 
hp
<

[1
3]

>4
 
kW

 
-
 
5.
4
 
hp
<

[1
4]

>5
.5

 
kW

 
-
 
7.
5
 
hp
<

[1
5]

>7
.5

 
kW

 
-
 
10

 
hp
<

[1
6]

>1
1
 
kW

 
-
 
15

 
hp
<

[1
7]

>1
5
 
kW

 
-
 
20

 
hp
<

[1
8]

>1
8.
5
 
kW

 
-
 
25

 
hp
<

[1
9]

>2
2
 
kW

 
-
 
30

 
hp
<

[2
0]

>3
0
 
kW

 
-
 
40

 
hp
<

[2
1]

>3
7
 
kW

 
-
 
50

 
hp
<

[2
2]

>4
5
 
kW

 
-
 
60

 
hp
<

[2
3]

>5
5
 
kW

 
-
 
75

 
hp
<

[2
4]

>7
5
 
kW

 
-
 
10
0
 
hp
<

[2
5]

>9
0
 
kW

 
-
 
12

0
 
hp
<

[2
6]

>1
10

 
kW

 
-
 
15
0
 
hp
<

1-
22

电
动
机
电
压

1-
23

电
动
机
频
率

1-
24

电
动
机
电
流

1-
25

电
动
机
额
定
转
速

1-
29

自
动
电
动
机
调
整

 
(A
MA
)

*[
0]

>关
<

[1
]

>启
用
完
整

 
AM
A<

[2
]

>启
用
精
简

 
AM
A<

1-
3*

高
级

 
电
动
机
数
据

 
I

1-
30

定
子
阻
抗

 
(R
s)

1-
33

定
子
漏
抗

 
(X
1)

1-
35

主
电
抗

 
(X
h)

1-
39

电
动
机
极
数

1-
4*

高
级

 
电
动
机
数
据

 
II

1-
42

电
动
机
电
缆
长
度

1-
43

电
动
机
电
缆
长
度
（
英
尺
）

1-
5*

负
载
无
关

 
设
置

1-
50

零
速
时
的
电
动
机
磁
化

1-
52

正
常
磁
化
的
最
小
速
度

 
[H
z]

1-
55

U/
f
 
特
性

 
-
 
U

1-
56

U/
f
 
特
性

 
-
 
F

1-
6*

负
载
相
关

 
设
置

1-
60

低
速
负
载
补
偿

1-
61

高
速
负
载
补
偿

1-
62

滑
差
补
偿

1-
63

滑
差
补
偿
时
间

1-
64

共
振
衰
减

1-
65

共
振
衰
减
时
间

1-
7*

启
动
调
整

1-
71

启
动
延
迟

1-
72

启
动
功
能

[0
]

>直
流
夹
持
/延

时
<

*[
2]

>惯
性
停
车
/延

迟
<

[3
]

>顺
时
针
启
动
速
度
<

[4
]

>水
平
运
行
<

[5
]

>V
VC
+
 
顺
时
针
<

1-
73

飞
车
启
动

*[
0]

>禁
用
<

[1
]

>启
用
<

[2
]

>总
是
启
用
<

[3
]

>启
用
参
考
值

 
方
向
<

[4
]

>始
终

 
启
用
参
考
值

 
方
向
<

1-
75

启
动
速
度

 
[H
z]

1-
76

启
动
电
流

1-
78

压
缩
机
最
大
启
动
速
度

 
[H
z]

1-
79

压
缩
机
启
动
到
跳
闸
的
最
长
时
间

1-
8*

停
止
调
整

1-
80

停
止
功
能

*[
0]

>惯
性
停
车
<

[1
]

>直
流
夹
持
/电

动
机
预
热
<

[3
]

>预
励
磁
<

1-
82

停
止
功
能
最
低
速

 
[H
z]

1-
9*

电
动
机
温
度

1-
90

电
动
机
热
保
护

*[
0]

>无
保
护
<

[1
]

>热
敏
电
阻
警
告
<

[2
]

>热
敏
电
阻
跳
闸
<

[3
]

>E
TR

 
警
告

 
1<

[4
]

>E
TR

 
跳
闸

 
1<

1-
93

热
敏
电
阻
源

2-
**

制
动

2-
0*

直
流
制
动

2-
00

直
流
夹
持
/电

动
机
预
热
电
流

2-
01

直
流
制
动
电
流

2-
02

直
流
制
动
时
间

2-
04

直
流
制
动
切
入
速
度

2-
1*

制
动
能
量
功
能

2-
10

制
动
功
能

*[
0]

>关
<

[1
]

>电
阻
器
制
动
<

[2
]

>交
流
制
动
<

2-
11

制
动
电
阻
器
（
欧
姆
）

2-
12

制
动
功
率
极
限

 
(k
W)

2-
16

交
流
制
动
最
大
电
流

2-
17

过
压
控
制

*[
0]

>禁
用
<

[1
]

>启
用
（
未
停
止
时
）
<

[2
]

>启
用
<

2-
19

过
压
增
益

2-
2*

机
械
制
动

2-
20

制
动
释
放
电
流

2-
22

激
活
制
动
速
度

 
[H
z]

3-
**

参
照
值
/加

减
速

3-
0*

参
考
值
极
限

3-
00

参
考
值
范
围

*[
0]

>最
小

 
–

 
最
大
<

[1
]

>-
 
最
大

 
-
 
+
 
最
大
<

3-
01

参
考
值
/反

馈
值
单
位

3-
02

最
小
参
考
值

3-
03

最
大
参
考
值

3-
04

参
考
功
能

*[
0]

>总
和
<

[1
]

>外
部
/预

置
<

3-
1*

参
考
值

3-
10

预
置
参
考
值

>-
10
0.
00
-1
00
.0
0%
<
 
*0
.0
0%

3-
11

点
动
速
度

 
[H
z]

3-
12

加
速
/减

速
值

3-
14

预
置
相
对
参
考
值

3-
15

参
考
值
来
源

 
1

[0
]

>无
功
能
<

*[
1]

>模
拟
输
入

 
53
<

[2
]

>模
拟
输
入
端

 
54
<

[7
]

>端
子

 
29

 
频
率
<

[8
]

>频
率
输
入

 
33
<

[1
1]

>本
地
总
线
参
考
值
<

[3
2]

>总
线

 
PC
D<

3-
16

参
考
值

 
2
 
来
源

3-
17

参
考
值

 
3
 
来
源

3-
18

相
对
标
定
参
考
值
源

3-
4*

加
减
速

 
1

3-
40

加
减
速

 
1
 
的
类
型

*[
0]

>线
性
<

[2
]

>S
 
加
减
速
恒
定
时
间
<

3-
41

斜
坡

 
1
 
加
速
时
间

>0
.0
5-
36
00
.0
0
 
s<

 
*
 
与
规
格
有
关

3-
42

斜
坡

 
1
 
减
速
时
间

>0
.0
5-
36
00
.0
0
 
s<

 
*
 
与
规
格
有
关

3-
5*

加
减
速

 
2

3-
50

加
减
速

 
2
 
的
类
型

3-
51

加
减
速

 
2
 
加
速
时
间

3-
52

加
减
速

 
2
 
减
速
时
间

3-
8*

其
他
加
减
速

3-
80

点
动
加
减
速
时
间

3-
81

快
速
停
止
减
速
时
间

4-
**

极
限
/警

告
4-
1*

电
动
机
极
限

4-
10

电
动
机
速
度
方
向

[0
]

>顺
时
针
方
向
<

*[
2]

>双
方
向
<

4-
12

电
动
机
速
度
下
限

 
[H
z]

4-
14

电
动
机
速
度
上
限

 
[H
z]

4-
16

电
动
时
转
矩
极
限

4-
17

发
电
时
转
矩
极
限

4-
18

电
流
极
限

4-
19

最
大
输
出
频
率

4-
2*

极
限
因
数

4-
22

高
起
步

4-
3*

电
机
反
馈
监
测

4-
30

电
动
机
反
馈
损
耗
功
能

4-
31

电
动
机
反
馈
速
度
错
误

4-
32

电
动
机
反
馈
损
耗
超
时

4-
4*

调
整

 
警
告

 
2

4-
40

警
告
频
率

 
低

4-
41

警
告
频
率

 
上
限

4-
42

可
调
温
度
警
告

4-
5*

调
整

 
警
告

4-
50

警
告
电
流
过
低

4-
51

警
告
电
流
过
高

4-
54

警
告
参
考
值
过
低

4-
55

警
告
参
考
值
过
高

4-
56

警
告
反
馈
过
低

4-
57

警
告
反
馈
过
高

4-
58

电
动
机
缺
相
功
能

4-
6*

频
率
跳
越

4-
61

跳
频
始
速

 
[H
z]

4-
63

跳
频
终
速

 
[H
z]

5-
**

数
字
输
入
/输

出
5-
0*

数
字

 
I/
O
 
模
式

5-
00

数
字

 
I/
O
 
模
式

*[
0]

>P
NP
<

[1
]

>N
PN
<

5-
01

端
子

 
27

 
模
式

5-
02

端
子

 
29

 
模
式

5-
1*

数
字
输
入

5-
10

端
子

 
18

 
数
字
输
入

[0
]

>无
功
能
<

[1
]

>复
位
<

[2
]

>惯
性
停
车
反
逻
辑
<

[3
]

>惯
性
/复

位
反
逻
辑
<

[4
]

>快
停
反
逻
辑
<

[5
]

>直
流
制
动
反
逻
辑
<

[6
]

>停
止
反
逻
辑
<

*[
8]

>启
动
时
<

[9
]

>自
锁
启
动
<

[1
0]

>反
向
<

[1
1]

>启
动
反
转
<

[1
2]

>启
用
正
向
启
动
<

[1
3]

>启
用
反
向
启
动
<

[1
4]

>点
动
<

[1
5]

>预
置
参
考
值
开
<

[1
6]

>预
置
参
考
值
位

 
0<

[1
7]

>预
置
参
考
值
位

 
1<

[1
8]

>预
置
参
考
值
位

 
2<

[1
9]

>锁
定
参
考
值
<

[2
0]

>锁
定
输
出
<

[2
1]

>加
速
<

[2
2]

>减
速
<
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[2
3]

>菜
单
选
择
位

 
0<

[2
6]

>精
确
停
止
反
逻
辑
<

[2
8]

>升
速
<

[2
9]

>减
速
<

[3
4]

>加
减
速
位

 
0<

[6
0]

>计
数
器

 
A（

上
）
<

[6
1]

>计
数
器

 
A（

下
）
<

[6
2]

>复
位
计
数
器

 
A<

[6
3]

>计
数
器

 
B（

上
）
<

[6
4]

>计
数
器

 
B（

下
）
<

[6
5]

>复
位
计
数
器

 
B<

[7
2]

>P
ID

 
错
误
反
向
<

[7
3]

>P
ID

 
复
位

 
I
 
部
分
<

[7
4]

>P
ID

 
启
用
<

5-
11

端
子

 
19

 
数
字
输
入

5-
12

端
子

 
27

 
数
字
输
入

5-
13

端
子

 
29

 
数
字
输
入

[3
2]

脉
冲
时
基

5-
14

端
子

 
32

 
数
字
输
入

[8
2]

编
码
器
输
入

 
B

5-
15

端
子

 
33

 
数
字
输
入

[3
2]

脉
冲
时
基

[8
1]

编
码
器
输
入

 
A

5-
16

端
子

 
31

 
数
字
输
入

5-
3*

数
字
输
出

5-
30

端
子

 
27

 
数
字
输
出

*[
0]

>无
功
能
<

[1
]

>控
制
就
绪
<

[2
]

>变
频
器
就
绪
<

[3
]

>变
频
器
就
绪
/远

控
<

[4
]

>待
机
/无

警
告
<

[5
]

>运
行
<

[6
]

>运
行
/无

警
告
<

[7
]

>有
效
范
围
/无

警
告
<

[8
]

>运
行
参
考
值
/无

警
告
<

[9
]

>报
警
<

[1
0]

>报
警
或
警
告
<

[1
1]

>达
到
转
矩
极
限
<

[1
2]

>超
出
电
流
范
围
<

[1
3]

>低
于
电
流
下
限
<

[1
4]

>高
于
电
流
上
限
<

[1
5]

>超
出
频
率
范
围
<

[1
6]

>低
于
频
率
下
限
<

[1
7]

>超
过
频
率
上
限
<

[1
8]

>超
出
反
馈
范
围
<

[1
9]

>低
于
反
馈
下
限
<

[2
0]

>高
于
反
馈
上
限
<

[2
1]

>热
警
告
<

[2
2]

>就
绪
，
无
热
警
告
<

[2
3]

>远
程
/就

绪
/无

警
告
<

[2
4]

>就
绪
，
无
过
压
/欠

压
<

[2
5]

>反
向
<

[2
6]

>总
线
正
常
<

[2
7]

>转
矩
极
限
和
停
止
<

[2
8]

>制
动
，
无
制
动
警
告
<

[2
9]

>制
动
就
绪
，
无
故
障
<

[3
0]

>制
动
故
障

 
(I
GB
T)
<

[3
1]

>继
电
器

 
12
3<

[3
2]

>机
械
制
动
控
制
<

[3
6]

>控
制
字
位

 
11
<

[3
7]

>控
制
字
位

 
12
<

[4
0]

>超
出
参
考
值

范
围
<

[4
1]

>低
于
参
考
值

下
限
<

[4
2]

>超
出
参
考
值

上
限
<

[4
5]

>总
线
控
制
<

[4
6]

>总
线
控
制
超

时
 
启
用
<

[4
7]

>总
线
控
制
超
时

 
禁
用
<

[5
5]

>脉
冲
输
出
<

[5
6]

>散
热
片
清
洁
警
告
高
<

[6
0]

>比
较
器

 
0<

[6
1]

>比
较
器

 
1<

[6
2]

>比
较
器

 
2<

[6
3]

>比
较
器

 
3<

[6
4]

>比
较
器

 
4<

[6
5]

>比
较
器

 
5<

[7
0]

>辑
规
则

 
0<

[7
1]

>逻
辑
规
则

 
1<

[7
2]

>逻
辑
规
则

 
2<

[7
3]

>逻
辑
规
则

 
3<

[7
4]

>逻
辑
规
则

 
4<

[7
5]

>逻
辑
规
则

 
5<

[8
0]

>S
L
 
数

字
输
出

 
A<

[8
1]

>S
L
 
数

字
输
出

 
B<

[8
2]

>S
L
 
数
字
输
出

 
C<

[8
3]

>S
L
 
数
字
输
出

 
D<

[9
1]

>编
码
器
模
拟

输
出

 
A<

[1
60
]

>无
报
警
<

[1
61
]

>反
向
运
行
<

[1
65
]

>本
地
参
考
值

有
效
<

[1
66
]

>远
程
参
考
值

有
效
<

[1
67
]

>启
动
命
令
有
效
<

[1
68
]

>手
动
模
式
<

[1
69
]

>自
动
模
式
<

[1
93
]

>睡
眠
模
式
<

[1
94
]

>断
裂
皮
带
功
能
<

5-
31

端
子

 
29

 
数
字
输
出

5-
34

启
动
延
时
，
数
字
输
出

5-
35

停
止
延
时
，
数
字
输
出

5-
4*

继
电
器

5-
40

继
电
器
功
能

[0
]

>无
功
能
<

[1
]

>控
制
就
绪
<

[2
]

>变
频
器
就
绪
<

[3
]

>变
频
器
就
绪
/远

控
<

[4
]

>待
机
/无

警
告
<

[5
]

>运
行
<

[6
]

>运
行
/无

警
告
<

[7
]

>有
效
范
围
/无

警
告
<

[8
]

>运
行
参
考
值
/无

警
告
<

*[
9]

>报
警
<

[1
0]

>报
警
或
警
告
<

[1
1]

>达
到
转
矩
极
限
<

[1
2]

>超
出
电
流
范
围
<

[1
3]

>低
于
电
流
下
限
<

[1
4]

>高
于
电
流
上
限
<

[1
5]

>超
出
频
率
范
围
<

[1
6]

>低
于
频
率
下
限
<

[1
7]

>超
过
频
率
上
限
<

[1
8]

>超
出
反
馈
范
围
<

[1
9]

>低
于
反
馈
下
限
<

[2
0]

>高
于
反
馈
上
限
<

[2
1]

>热
警
告
<

[2
2]

>就
绪
，
无
热
警
告
<

[2
3]

>远
程
/就

绪
/无

警
告
<

[2
4]

>就
绪
，
无
过
压
/欠

压
<

[2
5]

>反
向
<

[2
6]

>总
线
正
常
<

[2
7]

>转
矩
极
限
和
停
止
<

[2
8]

>制
动
，
无
制
动
警
告
<

[2
9]

>制
动
就
绪
，
无
故
障
<

[3
0]

>制
动
故
障

 
(I
GB
T)
<

[3
1]

>继
电
器

 
12
3<

[3
2]

>机
械
制
动
控
制
<

[3
6]

>控
制
字
位

 
11
<

[3
7]

>控
制
字
位

 
12
<

[4
0]

>超
出
参
考
值
范
围
<

[4
1]

>低
于
参
考
值
下
限
<

[4
2]

>超
出
参
考
值
上
限
<

[4
5]

>总
线
控
制
<

[4
6]

>总
线
控
制
超
时

 
启
用
<

[4
7]

>总
线
控
制
超
时

 
禁
用
<

[5
6]

>散
热
片
清
洁
警
告
高
<

[6
0]

>比
较
器

 
0<

[6
1]

>比
较
器

 
1<

[6
2]

>比
较
器

 
2<

[6
3]

>比
较
器

 
3<

[6
4]

>比
较
器

 
4<

[6
5]

>比
较
器

 
5<

[7
0]

>辑
规
则

 
0<

[7
1]

>逻
辑
规
则

 
1<

[7
2]

>逻
辑
规
则

 
2<

[7
3]

>逻
辑
规
则

 
3<

[7
4]

>逻
辑
规
则

 
4<

[7
5]

>逻
辑
规
则

 
5<

[8
0]

>S
L
 
数
字
输
出

 
A<

[8
1]

>S
L
 
数
字
输
出

 
B<

[8
2]

>S
L
 
数
字
输
出

 
C<

[8
3]

>S
L
 
数
字
输
出

 
D<

[9
1]

>编
码
器
模
拟
输
出

 
A<

[1
60
]

>无
报
警
<

[1
61
]

>反
向
运
行
<

[1
65
]

>本
地
参
考
值
有
效
<

[1
66
]

>远
程
参
考
值
有
效
<

[1
67
]

>启
动
命
令
有
效
<

[1
68
]

>手
动
模
式
<

[1
69
]

>自
动
模
式
<

[1
93
]

>睡
眠
模
式
<

[1
94
]

>断
裂
皮
带
功
能
<

5-
41

继
电
器
打
开
延
时

5-
42

继
电
器
关
闭
延
迟

5-
5*

脉
冲
输
入

5-
50

端
子

29
 
低
频

5-
51

端
子

29
 
高
频

5-
52

端
子

 
29

 
低
参
考
/反

馈
 
值

5-
53

端
子

 
29

 
高
参
考
/反

馈
 
值

5-
55

端
子

33
 
低
频

5-
56

端
子

33
 
高
频

5-
57

端
子

 
33

 
低
参
考
/反

馈
 
值

5-
58

端
子

 
33

 
高
参
考
/反

馈
 
值

5-
6*

脉
冲
输
出

5-
60

27
 
端
脉
冲
输
出
量

*[
0]

>无
功
能
<

[4
5]

>总
线
控
制
<

[4
8]

>总
线
控
制
，
超
时
<

[1
00
]

>输
出
频
率
<

[1
01
]

>参
考
值
<

[1
02
]

>过
程
反
馈
<

[1
03
]

>电
动
机
电
流
<

[1
04
]

>相
对
极
限
转
矩
<

[1
05
]

>相
对
额
定
的
转
矩
<

[1
06
]

>功
率
<

[1
07
]

>速
度
<

[1
09
]

>最
大
输
出
频
率
<

5-
62

脉
冲
输
出
最
大
频
率

 
27

5-
63

端
子

 
29

 
脉
冲
输
出
变
量

5-
65

脉
冲
输
出
最
大
频
率

 
29

5-
7*

24
V
 
编
码
器
输
入

5-
70

端
子

 
32
/3
3
 
每
转
脉
冲

5-
71

32
/3
3
 
码
盘
方
向

5-
9*

总
线
控
制

5-
90

数
字
和
继
电
器
总
线
控
制

5-
93

脉
冲
输
出

 
27

 
总
线
控
制

5-
94

脉
冲
输
出

 
27

 
超
时
预
置

5-
95

脉
冲
输
出

 
29

 
总
线
控
制

5-
96

脉
冲
输
出

 
29

 
超
时
预
置

6-
**

模
拟
输
入
/输

出
6-
0*

模
拟

 
I/
O
 
模
式

6-
00

断
线
超
时
时
间

6-
01

断
线
超
时
功
能

*[
0]

>关
<

[1
]

>锁
定
输
出
<

[2
]

>停
止
<

[3
]

>点
动
<

[4
]

>最
大
速
度
<

[5
]

>停
止
并
跳
闸
<

6-
1*

模
拟
输
入

 
53

6-
10

端
子

 
53

 
低
电
压

>0
.0
0-
10
.0
0
 
V<

 
*0
.0
7
 
V

6-
11

端
子

 
53

 
高
电
压

>0
.0
0-
10
.0
0
 
V<

 
*1
0.
00

 
V

6-
12

端
子

 
53

 
低
电
流

>0
.0
0-
20
.0
0
 
mA
<
 
*4
.0
0
 
mA

6-
13

端
子

 
53

 
高
电
流

>0
.0
0-
20
.0
0
 
mA
<
 
*2
0.
00

 
mA

6-
14

53
 
端
低
参
考
/反

馈
 
值

6-
15

53
 
端
高
参
考
/反

馈
 
值

6-
16

53
 
端
滤
波
器
时
间

6-
19

端
子

 
53

 
的
模
式

[0
]

>电
流
模
式
<

*[
1]

>电
压
模
式
<

6-
2*

模
拟
输
入
端

 
54

6-
20

端
子

 
54

 
低
电
压

6-
21

端
子

 
54

 
高
电
压

6-
22

端
子

 
54

 
低
电
流

6-
23

端
子

 
54

 
高
电
流

6-
24

54
 
端
低
参
考
/反

馈
 
值

6-
25

54
 
端
高
参
考
/反

馈
 
值

6-
26

端
子

 
54

 
滤
波
器
时
间

6-
29

端
子

 
54

 
的
模
式

[0
]

>电
流
模
式
<

*[
1]

>电
压
模
式
<

6-
7*

模
拟
/数

字
输
出

 
45

6-
70

端
子

 
45

 
模
式

*[
0]

>0
-2
0
 
mA
<

[1
]

>4
-2
0
 
mA
<

[2
]

>数
字
输
出
<

6-
71

端
子

 
45

 
模
拟
输
出

*[
0]

>无
功
能
<

[1
00
]

>输
出
频
率
<

[1
01
]

>参
考
值
<

[1
02
]

>过
程
反
馈
<

[1
03
]

>电
动
机
电
流
<

[1
04
]

>相
对
极
限
转
矩
<

[1
05
]

>相
对
额
定
的
转
矩
<

[1
06
]

>功
率
<

[1
07
]

>速
度
<

[1
11
]

>速
度
反
馈
源
<

[1
39
]

>总
线
控
制
<

[2
54
]

>直
流
回
路
电
压
<

6-
72

端
子

 
45

 
数
字
输
出

6-
73

端
子

 
45

 
输
出
最
小
标
定

6-
74

端
子

 
45

 
输
出
最
大
标
定

6-
76

端
子

 
45

 
输
出
总
线
控
制

6-
9*

模
拟
/数

字
输
出

 
42

6-
90

端
子

 
42

 
模
式

6-
91

端
子

 
42

 
模
拟
输
出

6-
92

端
子

 
42

 
数
字
输
出

6-
93

端
子

 
42

 
输
出
最
小
标
定

6-
94

端
子

 
42

 
输
出
最
大
标
定

6-
96

端
子

 
42

 
输
出
总
线
控
制

6-
98

变
频
器
类
型

7-
**

控
制
器

7-
0*

速
度

 
PI
D
 
控
制

7-
00

速
度

 
PI
D
 
反
馈
源

[1
]

>2
4V

 
编
码
器
<

[2
]

>M
CB

 
10
2<

[3
]

>M
CB

 
10
3<

[6
]

>模
拟
输
入

 
53
<

[7
]

>模
拟
输
入
端

 
54
<

[8
]

>端
子

 
29

 
频
率
<

[9
]

>频
率
输
入

 
33
<

*[
20
]

>无
<

7-
02

速
度

 
PI
D
 
比
例
增
益

>0
.0
00
-1
.0
00
<
 
*0
.0
15

7-
03

速
度

 
PI
D
 
积
分
时
间

>2
.0
-2
00
00
.0

 
ms
<
 
*8
.0

 
ms

7-
04

速
度

 
PI
D
 
微
分
时
间

>0
.0
-2
00
.0

 
ms
<
 
*3
0.
0
 
ms

7-
05

速
度

 
PI
D
 
微
分

 
增
益
极
限

>1
.0
-2
0.
0<

 
*5
.0

7-
06

速
度

 
PI
D
 
低
通
滤
波

>1
.0
-1
00
.0

 
ms
<
 
*1
0.
0
 
ms

7-
07

速
度

 
PI
D
 
反
馈
传
动
比

7-
08

速
度

 
PI
D
 
前
馈
因
数
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7-
1*

转
矩

 
PI
D
 
控
制

7-
12

转
矩

 
PI
D
 
比
例
增
益

7-
13

转
矩

 
PI
D
 
积
分
时
间

7-
2*

过
程
控
制
器

 
反
馈

7-
20

过
程
闭
环
反
馈

 
1
 
的
源

*[
0]

>无
功
能
<

[1
]

>模
拟
输
入

 
53
<

[2
]

>模
拟
输
入
端

 
54
<

[3
]

>端
子

 
29

 
频
率
<

[4
]

>频
率
输
入

 
33
<

7-
22

过
程
闭
环
反
馈

 
2
 
的
源

7-
3*

过
程

 
PI
D
 
控
制
器

7-
30

过
程

 
PI
D
 
正
常
/反

向
控
制

*[
0]

>正
常
<

[1
]

>反
向
<

7-
31

过
程

 
PI
D
 
防
积
分
饱
和

[0
]

>关
<

*[
1]

>开
<

7-
32

过
程

 
PI
D
 
启
动
速
度

>0
 
-
 
60
00

 
rp
m<

 
*0

 
rp
m

7-
33

过
程

 
PI
D
 
比
例
增
益

>0
.0
0
 
-
 
10
.0
0<

 
*0
.0
1

7-
34

过
程

 
PI
D
 
积
分
时
间

>0
.1
0-
99
99
.0
0
 
s<

 
*9
99
9.
00

 
s

7-
35

过
程

 
PI
D
 
微
分
时
间

>0
.0
0-
20
.0
0
 
s<

 
*0
.0
0
 
s

7-
36

过
程

 
PI
D
 
微
分

 
增
益
极
限

7-
38

过
程

 
PI
D
 
前
馈
因
数

>0
-2
00
%<

 
*0
%

7-
39

使
用
参
考
值
带
宽

7-
4*

高
级

 
过
程

 
PI
D
 
I

7-
40

过
程

 
PI
D
 
I
 
部
分
复
位

7-
41

过
程

 
PI
D
 
输
出
负

 
箝
位

7-
42

过
程

 
PI
D
 
输
出
正

 
箝
位

7-
43

过
程

 
PI
D
 
比
例
增
益
（
最
小

 
参
考
值
时
）

7-
44

过
程

 
PI
D
 
比
例
增
益
（
最
大

 
参
考
值
时
）

7-
45

过
程

 
PI
D
 
前
馈
源

*[
0]

>无
功
能
<

[1
]

>模
拟
输
入

 
53
<

[2
]

>模
拟
输
入
端

 
54
<

[7
]

>端
子

 
29

 
频
率
<

[8
]

>频
率
输
入

 
33
<

[1
1]

>本
地
总
线
参
考
值

<
[3
2]

>总
线

 
PC
D<

7-
46

过
程

 
PI
D
 
前
馈
正
常
/反

向
 
控
制

7-
48

PC
D
 
前
馈

7-
49

过
程

 
PI
D
 
输
出
正
常
/反

向
 
控
制

7-
5*

高
级

 
过
程

 
PI
D
 
II

7-
50

过
程

 
PI
D
 
扩
展

 
PI
D

7-
51

过
程

 
PI
D
 
前
馈
增
益

7-
52

过
程

 
PI
D
 
前
馈
加
速

7-
53

过
程

 
PI
D
 
前
馈
减
速

7-
56

过
程

 
PI
D
 
参
考
值

 
滤
波
时
间

7-
57

过
程

 
PI
D
 
反
馈

 
滤
波
时
间

7-
6*

反
馈
转
换

7-
60

反
馈

 
1
 
转
换

*[
0]

>线
性
<

[1
]

>平
方
根
<

7-
62

反
馈

 
2
 
转
换

8-
**

通
讯
和
选
件

8-
0*

一
般
设
置

8-
01

控
制
地
点

8-
02

控
制
源

8-
03

控
制
超
时
时
间

8-
04

控
制
超
时
功
能

8-
1*

控
制

 
字
设
置

8-
10

控
制
字
格
式

8-
3*

FC
 
端
口
设
置

8-
30

协
议

*[
0]

>F
C<

[2
]

>M
od
bu
s
 
RT
U<

8-
31

地
址

8-
32

波
特
率

[0
]

>2
40
0
 
波
特
<

[1
]

>4
80
0
 
波
特
<

*[
2]

>9
60
0
 
波
特
<

[3
]

>1
92
00

 
波
特
<

[4
]

>3
84
00

 
波
特
<

[5
]

>5
76
00

 
波
特
<

[6
]

>7
68
00

 
波
特
<

[7
]

>1
15
20
0
 
波
特
<

8-
33

奇
偶
校
验
/停

止
位

*[
0]

>偶
校
验
，
1
个
停
止
位
<

[1
]

>奇
校
验
，
1
停
止
位
<

[2
]

>无
奇
偶
校
验
，
1
停
位
<

[3
]

>无
奇
偶
校
验
，
2
停
位
<

8-
35

最
小
响
应
延
迟

8-
36

最
大
响
应
延
迟

8-
37

最
大
字
节
间
延
迟

8-
4*

FC
 
MC

 
协
议
设

置
8-
43

PC
D
 
读
配
置

8-
5*

数
字
/总

线
8-
50

选
择
惯
性
停
车

8-
51

快
速
停
止
选
择

8-
52

直
流
制
动
选
择

8-
53

启
动
选
择

8-
54

反
向
选
择

8-
55

菜
单
选
择

8-
56

预
置
参
考
值
选
择

8-
57

Pr
of
id
ri
ve

 
OF
F2

 
选
择

8-
58

Pr
of
id
ri
ve

 
OF
F3

 
选
择

8-
8*

FC
 
端
口
诊
断

8-
80

总
线
消
息
计
数

8-
81

总
线
错
误
计
数

8-
82

从
站
消
息
数

8-
83

从
站
错
误
计
数

8-
84

发
送
的
从
站
消
息

8-
85

从
站
超
时
错
误

8-
88

将
 
FC

 
端
口
诊

断
复
位

13
-*
*

智
能
逻
辑

13
-0
*

SL
C
 
设
置

13
-0
0

SL
 
控
制
器
模
式

*[
0]

>关
<

[1
]

>开
<

13
-0
1

启
动
事
件

[0
]

>假
<

[1
]

>真
<

[2
]

>运
行
<

[3
]

>在
范
围
内
<

[4
]

>使
用
参
考
值
<

[7
]

>超
出
电
流
范
围
<

[8
]

>低
于
电
流
下
限
<

[9
]

>高
于
电
流
上
限
<

[1
6]

>热
警
告
<

[1
7]

>主
电
源
电
压
超
范
围
<

[1
8]

>反
向
<

[1
9]

>警
告
<

[2
0]

>报
警
（
跳
闸
）
<

[2
1]

>报
警
（
跳
闸
锁
定
）
<

[2
2]

>比
较
器

 
0<

[2
3]

>比
较
器

 
1<

[2
4]

>比
较
器

 
2<

[2
5]

>比
较
器

 
3<

[2
6]

>辑
规
则

 
0<

[2
7]

>逻
辑
规
则

 
1<

[2
8]

>逻
辑
规
则

 
2<

[2
9]

>逻
辑
规
则

 
3<

[3
3]

>数
字
输
入

 
DI
18
<

[3
4]

>数
字
输
入

 
DI
19
<

[3
5]

>数
字
输
入

 
DI
27
<

[3
6]

>数
字
输
入

 
DI
29
<

*[
39
]

>启
动
命
令
<

[4
0]

>变
频
器
已
停
止
<

[4
2]

>自
动
复
位
式
跳
闸
<

[5
0]

>比
较
器

 
4<

[5
1]

>比
较
器

 
5<

[6
0]

>逻
辑
规
则

 
4<

[6
1]

>逻
辑
规
则

 
5<

[8
3]

>断
裂
皮
带
<

13
-0
2

停
止
事
件

*[
0]

>关
<

[1
]

>开
<

13
-0
1

启
动
事
件

[0
]

>假
<

[1
]

>真
<

[2
]

>运
行
<

[3
]

>在
范
围
内
<

[4
]

>使
用
参
考
值
<

[7
]

>超
出
电
流
范
围
<

[8
]

>低
于
电
流
下
限
<

[9
]

>高
于
电
流
上
限
<

[1
6]

>热
警
告
<

[1
7]

>主
电
源
电
压
超
范
围
<

[1
8]

>反
向
<

[1
9]

>警
告
<

[2
0]

>报
警
（
跳
闸
）
<

[2
1]

>报
警
（
跳
闸
锁
定
）
<

[2
2]

>比
较
器

 
0<

[2
3]

>比
较
器

 
1<

[2
4]

>比
较
器

 
2<

[2
5]

>比
较
器

 
3<

[2
6]

>辑
规
则

 
0<

[2
7]

>逻
辑
规
则

 
1<

[2
8]

>逻
辑
规
则

 
2<

[2
9]

>逻
辑
规
则

 
3<

[3
0]

>S
L
 
超
时

 
0<

[3
1]

>S
L
 
超
时

 
1<

[3
2]

>S
L
 
超
时

 
2<

[3
3]

>数
字
输
入

 
DI
18
<

[3
4]

>数
字
输
入

 
DI
19
<

[3
5]

>数
字
输
入

 
DI
27
<

[3
6]

>数
字
输
入

 
DI
29
<

[3
9]

>启
动
命
令
<

*[
40
]

>变
频
器
已
停

止
<

[4
2]

>自
动
复
位
式

跳
闸
<

[5
0]

>比
较
器

 
4<

[5
1]

>比
较
器

 
5<

[6
0]

>逻
辑
规
则

 
4<

[6
1]

>逻
辑
规
则

 
5<

[7
0]

>S
L
 
超
时

 
3<

[7
1]

>S
L
 
超
时

 
4<

[7
2]

>S
L
 
超
时

 
5<

[7
3]

>S
L
 
超
时

 
6<

[7
4]

>S
L
 
超
时

 
7<

[8
3]

>断
裂
皮
带
<

13
-0
3

复
位

 
SL
C

*[
0]

>不
要
复
位

 
SL
C<

[1
]

>复
位

 
SL
C<

13
-1
*

比
较
器

13
-1
0

比
较
器
操
作
数

13
-1
1

比
较
器
运
算
符

13
-1
2

比
较
值

13
-2
*

计
时
器

13
-2
0

SL
 
控
制
器
定
时
器

13
-4
*

逻
辑
规
则

13
-4
0

逻
辑
布
尔
值

 
1

13
-4
1

逻
辑
运
算
符

 
1

13
-4
2

逻
辑
布
尔
值

 
2

13
-4
3

逻
辑
运
算
符

 
2

13
-4
4

逻
辑
布
尔
值

 
3

13
-5
*

状
态

13
-5
1

SL
 
控
制
器
事
件

13
-5
2

SL
 
控
制
器
操
作

14
-*
*

特
殊
功
能

14
-0
*

逆
变
器
开
关

14
-0
1

开
关
频
率

[0
]

>R
an
3<

[1
]

>R
an
5<

[2
]

>2
.0

 
kH
z<

[3
]

>3
.0

 
kH
z<

[4
]

>4
.0

 
kH
z<

*[
5]

>5
.0

 
kH
z<

[6
]

>6
.0

 
kH
z<

[7
]

>8
.0

 
kH
z<

[8
]

>1
0.
0
 
kH
z<

[9
]

>1
2.
0k
Hz
<

[1
0]

>1
6.
0k
Hz
<

14
-0
3

超
调

[0
]

>关
<

*[
1]

>开
<

14
-0
8

阻
尼
增
益
因
数

14
-1
*

主
电
源
开
/关

14
-1
0

主
电
源
故
障

*[
0]

>无
功
能
<

[1
]

>受
控
减
速
<

[2
]

>受
控
减
速
，
跳
闸
<

[3
]

>惯
性
停
车
<

[4
]

>借
能
运
行
<

[5
]

>借
能
运
行
，
跳
闸
<

[6
]

>报
警
<

14
-1
1

主
电
源
故
障
时
的
主
电
源
电
压

14
-1
2

输
入
缺
相
功
能

*[
0]

>跳
闸
<

[1
]

n>
警
告
<

[2
]

>禁
用
<

14
-2
*

复
位
功
能

14
-2
0

复
位
模
式

*[
0]

>手
动
复
位
<

[1
]

>自
动
复
位

 
x
 
1<

[2
]

>自
动
复
位

 
x
 
2<

[3
]

>自
动
复
位

 
x
 
3<

[4
]

>自
动
复
位

 
x
 
4<

[5
]

>自
动
复
位

 
x
 
5<

[6
]

>自
动
复
位

 
x
 
6<

[7
]

>自
动
复
位

 
x
 
7<

[8
]

>自
动
复
位

 
x
 
8<

[9
]

>自
动
复
位

 
x
 
9<

[1
0]

>自
动
复
位

 
x
 
10
<

[1
1]

>自
动
复
位

 
x
 
15
<

[1
2]

>自
动
复
位

 
x
 
20
<

14
-2
1

自
动
复
位
时

间
>0
-6
00

 
s<

 
*1
0
 
s

14
-2
2

工
作
模
式

*[
0]

>正
常
运
行
<

[2
]

>初
始
化
<

14
-2
3

类
型
代
码
设
置

14
-2
4

转
矩
极
限
跳
闸
延
迟

14
-2
5

转
矩
极
限
跳
闸
延
迟

14
-2
7

逆
变
器
故
障
时
的
操
作

[0
]

>跳
闸
<

*[
1]

>警
告
或
跳
闸
<

14
-2
8

生
产
设
置

14
-2
9

服
务
代
码

14
-3
*

电
流
极
限
控
制
器

14
-3
0

电
流
控
制
器
比
例

14
-3
1

电
流
控
制
器
积
分

14
-3
2

电
流
极
限
控
制
器
，
滤
波
器
时
间

14
-4
*

能
量
优
化

14
-4
0

VT
 
级
别

14
-4
1

AE
O
 
最
小
磁
化

>4
0-
75
%<

 
*6
6%

14
-5
*

环
境

14
-5
0

射
频
干
扰
滤
波
器

14
-5
1

直
流
回
路
电
压
补
偿

14
-5
2

风
扇
控
制

*[
5]

>常
闭
模
式
<

[6
]

>常
开
模
式
<

[7
]

>逆
变
器
启
动
时
闭
合
，
否
则
断
开
模
式
<

[8
]

>变
频
模
式
<

14
-5
5

输
出
滤
波
器

14
-6
*

自
动
降
容

14
-6
3

最
小
开
关
频
率

*[
2]

>2
.0

 
kH
z<

[3
]

>3
.0

 
kH
z<

[4
]

>4
.0

 
kH
z<
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[5
]

>5
.0

 
kH
z<

[6
]

>6
.0

 
kH
z<

[7
]

>8
.0

 
kH
z<

[8
]

>1
0.
0
 
kH
z<

[9
]

>1
2.
0
 
kH
z<

[1
0]

>1
6.
0
 
kH
z<

15
-*
*

变
频
器
信
息

15
-0
*

运
行
数
据

15
-0
0

运
行
时
间

15
-0
1

运
转
时
间

15
-0
2

千
瓦
时
计
数
器

15
-0
3

加
电
次
数

15
-0
4

过
温
次
数

15
-0
5

过
压
次
数

15
-0
6

复
位
能
耗
计
数

15
-0
7

复
位
运
行
时
间

15
-3
*

报
警
记
录

15
-3
0

报
警
记
录
：

 
故
障
错
误
代
码

15
-3
1

内
部
故
障
/原

因
15
-4
*

变
频
器
标
识

15
-4
0

FC
 
类
型

15
-4
1

功
率
范
围

15
-4
2

电
压

15
-4
3

软
件
版
本

15
-4
4

订
购
类
型
代
码

15
-4
6

变
频
器
订
购
号

15
-4
7

功
率
卡
订
购
号

15
-4
8

LC
P
 
Id

 
号

15
-4
9

控
制
卡
软
件
标
志

15
-5
0

功
率
卡
软
件
标
志

15
-5
1

变
频
器
序
列
号

15
-5
3

功
率
卡
序
列
号

15
-9
*

参
数
信
息

15
-9
2

已
定
义
参
数

15
-9
7

应
用
类
型

15
-9
8

变
频
器
标
识

16
-*
*

数
据
读
数

16
-0
*

一
般
状
态

16
-0
0

控
制
字

16
-0
1

参
考
值

 
[单

位
]

16
-0
2

参
考
值

 
[%
]

16
-0
3

状
态
字

16
-0
5

实
际
转
速
值

 
[%
]

16
-0
9

自
定
义
读
数

16
-1
*

电
动
机
状
态

16
-1
0

功
率

 
[k
W]

16
-1
1

功
率

 
[h
p]

16
-1
2

电
动
机
电
压

16
-1
3

频
率

16
-1
4

电
动
机
电
流

16
-1
5

频
率

 
[%
]

16
-1
8

电
动
机
发
热

16
-3
*

变
频
器
状
态

16
-3
0

直
流
回
路
电
压

16
-3
3

制
动
能
量
/2

 
分
钟

16
-3
4

散
热
片
温
度

16
-3
5

逆
变
器
热
保
护

16
-3
6

逆
变
器

 
额
定

 
电
流

16
-3
7

逆
变
器

 
最
大
电
流

16
-3
8

条
件
控
制
器
状

态
16
-3
9

控
制
卡
温
度

16
-5
*

参
考
和
反
馈

16
-5
0

外
部
参
考
值

16
-5
2

反
馈

 
[单

位
]

16
-5
7

反
馈

 
[R
PM
]

16
-6
*

输
入
和
输
出

16
-6
0

数
字
输
入

16
-6
1

端
子

 
53

 
设
置

16
-6
2

模
拟
输
入

 
53

16
-6
3

端
子

 
54

 
设
置

16
-6
4

模
拟
输
入

 
AI
54

16
-6
5

模
拟
输
出
端

 
42

 
[m
A]

16
-6
6

数
字
输
出

16
-6
7

脉
冲
输
入

 
29

 
[H
z]

16
-6
8

脉
冲
输
入

 
33

 
[H
z]

16
-6
9

脉
冲
输
入

 
27

 
[H
z]

16
-7
0

端
子

 
29

 
脉
冲
输
出

 
[H

z]
16
-7
1

继
电
器
输
出

 
[二

进
制
]

16
-7
2

计
数
器

 
A

16
-7
3

计
数
器

 
B

16
-7
9

模
拟
输
出

 
AO
45

16
-8
*

现
场
总
线
/F
C
端
口

16
-8
6

FC
 
参
考
值

 
1

16
-9
*

诊
断
读
数

16
-9
0

报
警
字

16
-9
1

报
警
字

 
2

16
-9
2

警
告
字

16
-9
3

警
告
字

 
2

16
-9
4

扩
展

 
状
态
字

16
-9
5

扩
展

 
状
态
字

 
2

18
-*
*

数
据
读
数

 
2

18
-9
*

PI
D
 
读
数

18
-9
0

过
程

 
PI
D
 
错

误
18
-9
1

过
程

 
PI
D
 
输

出
18
-9
2

过
程

 
PI
D
 
箝

位
输
出

18
-9
3

过
程

 
PI
D
 
增
益
标
定
输
出

22
-*
*

应
用

 
功
能

22
-4
*

睡
眠
模
式

22
-4
0

最
短
运
行
时
间

22
-4
1

最
短
睡
眠
时
间

22
-4
3

唤
醒
速
度

 
[H
z]

22
-4
4

唤
醒
参
考
值
/反

馈
差
值

22
-4
5

给
定
值
提
高

22
-4
6

最
长
提
高
时
间

22
-4
7

睡
眠
速
度

 
[H
z]

22
-6
*

断
裂
皮
带
检
测

22
-6
0

断
裂
皮
带
功
能

22
-6
1

断
裂
皮
带
转
矩

22
-6
2

断
裂
皮
带
延
迟
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5 接线示例

本节的示例旨在提供与常见功能有关的快捷参考 。

 参数

FC

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V
A IN 

A IN 

COM

A OUT

12

18

19

20

27

29

32

33

31

50

53

54

55

42

13
0B

D
06

3.
11

45

A OUT

功能 设置

1-29 自动电动

机调整 (AMA)

[1] 启用完

整 AMA

5-12 端子 27

数字输入

[2]* 惯性停

车反逻辑

* = 默认值

说明/备注： 参数组 1-2* 电

动机数据必须根据电动机来设

置

注意
如果未连接端子 12 和

27，则将 5-12 设为 [0]

表 5.1  在连接端子 27 的情况下执行 AMA

 参数

13
0B

D
06

4.
11

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V
A IN 

A IN 

COM

A OUT

12

18

19

20

27

29

32

33

31

50

53

54

55

42
      0 ~10 V

+

-

FC

45A OUT

功能 设置

6-10 端子 53

低电压
0.07 V*

6-11 端子 53

高电压
10 V*

6-14 53 端参

考/反馈低
0

6-15 53 端参

考/反馈高
1500

6-19 Terminal

53 Mode
[1] 电压

* = 默认值

说明/备注：

表 5.2 模拟速度参考值（电压）

 参数

13
0B

D
06

5.
11

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V
A IN 

A IN 

COM

A OUT

12

18

19

20

27

29

32

33

31

50

53

54

55

42
4 - 20mA

+

-

FC

A OUT 45

功能 设置

6-12 端子 53

低电流
4 mA*

6-13 端子 53

高电流
20 mA*

6-14 53 端参

考/反馈低
0

6-15 53 端参

考/反馈高
1500

6-19 端子 53

模式
[0] 电流

* = 默认值

说明/备注：

表 5.3 模拟量速度参考值（电流）

 参数
13

0B
D

06
6.

11FC

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V
A IN 

A IN 

COM

A OUT

12

18

19

20

27

29

32

33

31

50

53

54

55

42

45A OUT

功能 设置

5-10 端子 18 数

字输入

[8] 启动

时）

5-11 端子 19 数

字输入

[10] 反向

*

5-12 端子 27 数

字输入

[0] 无功

能

5-14 端子 32 数

字输入

[16] 预置

参考值位

0

5-15 端子 33 数

字输入

[17] 预置

参考值位

1

3-10 预置参考值  

预置参考值 0

预置参考值 1

预置参考值 2

预置参考值 3

25%

50%

75%

100%

* = 默认值

说明/备注：

表 5.4 带反向功能和 4 个预设速度的启动/停止
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 参数

13
0B

D
06

7.
11FC

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V
A IN 

A IN 

COM

A OUT

12

18

19

20

27

29

32

33

31

50

53

54

55

42

45A OUT

功能 设置

5-11 端子 19

数字输入
[1] 复位

* = 默认值

说明/备注：

表 5.5 外部报警复位

 参数

13
0B

B0
68

.1
1

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V
A IN 

A IN 

COM

A OUT

12

18

19

20

27

29

32

33

31

50

53

54

55

42

≈ 5kΩ

FC

45A OUT

功能 设置

6-10 端子 53

低电压
0.07 V*

6-11 端子 53

高电压
10 V*

6-14 53 端参

考/反馈低
0

6-15 53 端参

考/反馈高
1500

6-19 Terminal

53 Mode
[1] 电压

* = 默认值

说明/备注：

表 5.6 速度参考值（使用手动电位计）

 参数

FC

+24 V

D IN

D IN

COM

D IN

D IN 

D IN

D IN

D IN

+10 V
A IN 

A IN 

COM

A OUT

R1
R2

12

18

19

20

27

29

32

33

31

50

53

54

55

42

01

02

03

04

05

06

13
0B

D
15

0.
11

45A OUT

功能 设置

4-30 电动机反

馈损耗功能
[1] 警告

4-31 电动机反

馈速度错误
100

4-32 电动机反

馈损耗超时
5 s

7-00 速度 PID

反馈源
[2] MCB 102

17-11 分辨率

(PPR)
1024*

13-00 条件控制

器模式
[1] 开

13-01 启动事件 [19] 警告

13-02 停止事件 [44] Reset

（复位）键

13-10 比较器操

作数

[21] 警告编

号

13-11 比较器运

算符
[1] ≈*

13-12 比较值 90

13-51 条件控制

器事件

[22] 比较器

0

13-52 条件控制

器动作

[32] 数字输

出 A 置为低

5-40 继电器功

能

[80] SL 数

字输出 A

* = 默认值

说明/备注：

如果反馈监视器中的极限被超

过，则会发出警告 90。SLC 监

测警告 90，当警告 90 变为

“真”时，则将继电器 1 跳闸。

外部设备随后可以指示是否需

要维护。如果反馈错误在 5 秒

钟内再次低于相关极限，则变频

器会继续工作，而警告也将消

失。但继电器 1 仍将跳闸，并

直到按了 [Off/Reset]（关闭/

复位）按钮为止。

表 5.7 使用 SLC 设置继电器

接线示例 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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 参数

FC

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V
A IN 

A IN 

COM

A OUT

12

18

19

20

27

29

32

33

31

50

53

54

55

42

13
0B

D
06

9.
11

45A OUT

功能 设置

5-10 端子 18

数字输入
[8] 启动*

5-12 端子 27

数字输入

[19] 锁定参

考值

5-13 端子 29

数字输入

[21] 加速

5-14 端子 32

数字输入

[22] 减速

* = 默认值

说明/备注：

表 5.8 加速/减速

S t a r t   ( 1 8 ) 

F r e e z e   r e f   ( 2 7 ) 

S p e e d   u p   ( 2 9 ) 

S p e e d   d o w n   ( 3 2 ) 

S p e e d 

R e f e r e n c e 

13
0B

B8
40

.1
0 

图 5.1 加速/减速

表 5.8 图解

小心
为了符合 PELV 绝缘要求，热敏电阻必须使用加强绝缘或

双重绝缘。

 参数

13
0B

D
07

0.
11

+24 V

D IN

D IN

D IN

COM

D IN

D IN

D IN

D IN 

+10 V
A IN 

A IN 

COM

A OUT

12

18

19

20

27

29

32

33

31

50

53

54

55

42

FC

45A OUT

功能 设置

1-90 电动机热

保护

[2] 热敏电

阻跳闸

1-93 热敏电阻

源

[1] 模拟输

入 53

6-19 Terminal

53 Mode [1] 电压

* = 默认值

说明/备注：

如果仅希望发出警告，则应将

1-90 电动机热保护 设为 [1]

热敏电阻警告。

表 5.9 电动机热敏电阻

接线示例 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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6 警告和报警

6.1 系统监测

变频器可以监测其输入功率、输出、电动机因数以及其他系

统性能指标的状况。警告或报警并不一定表明变频器自身

存在内部问题。在许多情况下，它表示的都是输入电压、电

动机负载或温度、外部信号或变频器内部逻辑所监测的其他

方面的故障状态。务必按照报警或警告中的说明调查这些

位于变频器之外的环节。

6.2 警告和报警类型

6.2.1 警告

当即将发生报警状况或存在异常运行条件并可能导致变频

器发出警报时，将发出警告。当异常状况消失时，警告会自

行清除。

6.2.2 报警跳闸与 报警跳闸锁定

当变频器跳闸，即变频器为了防止自身或系统受到损害而暂

停运行时，会发出报警。电动机将惯性停车至停止。变频器

逻辑会继续运行并监测变频器的状态。当故障状态消除后，

可以将变频器复位。随后它便可以再次开始运行。

跳闸可以用 4 种方式中的任何一种复位：

• 按 [Reset]（复位）键。

• 数字复位输入命令

• 串行通讯复位输入命令

• 自动复位

如果出现非常严重的故障，将会导致报警跳闸锁定，此时必

须断开变频器的电源然后再接通，之后才能采用上述 4 种

方法之一重置报警。

6.3 警告和报警显示

Setup 1

Status Quick 
Menu

Main
Menu

13
0B

D
11

1.
10

图 6.1 警告和报警显示

报警或跳闸锁定型报警会在屏幕上连同报警编号一起闪烁。

Setup 1

Status Quick 
Menu

Main
Menu

13
0B

D
11

2.
10

图 6.2 报警/跳闸锁定报警

除了变频器显示屏上的文字和报警代码外，还有三个状态指

示灯。

13
0B

D
11

3.
10

O�
Reset

Auto
On

Hand
On

OK

Ba
ck

图 6.3 状态指示灯
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6.4 警告和报警定义

No. 说明 警告 报警 跳闸

锁定

问题原因

2 断线故障 X X

 端子 53 或 54 上的信号低于 6-10 端子 53 低

电压、6-12 端子 53 低电流、6-20 端子 54 低电

压 及 6-22 端子 54 低电流 中所设置值的 50%。

3 无电动机 X   变频器的输出端子上没有连接电动机。

4 主电源缺相 1) X X X 供电侧缺相，或电压严重失衡。检查供电电压。

7 直流回路过压 1) X X  中间电路电压超过极限。

8 直流回路欠压 1) X X  中间电路电压低于“电压过低警告”极限。

9 逆变器过载 X X  超过 100% 的负载持续了太长时间。

10 电机 ETR 温度高 X X
 超过 100% 的负载持续了太长的时间，从而使电动

机变得过热。

11 电动机热敏电阻温度过高 X X  热敏电阻或热敏电阻连接断开。

12 转矩极限 X X

 转矩超过 4-16 Torque Limit Motor Mode 或

4-17 Torque Limit Generator Mode 中的设置

值。

13 过电流 X X X 超过逆变器的峰值电流极限。

14 接地故障 X X X 输出相向大地放电。

16 短路  X X 电动机或电动机端子发生短路。

17 控制字超时 X X  没有信息传送到变频器。

25 制动电阻器 X X X 制动电阻器短路，从而使制动功能断开。

26 制动器过载 X X  

最近 120 秒钟传输给制动电阻器的功率超过了极

限。可行的更正措施： 降低制动能量（降低速度或

延长加减速时间）。

27 制动 IGBT/制动斩波器已短路 X X X 制动晶体管短路，从而使制动功能断开。

28 制动检查 X X  没有连接制动电阻器，或者它不能工作。

30 U 相缺相  X X 电动机 U 相缺失。请检查该相。

31 V 相缺相  X X 电动机 V 相缺失。请检查该相。

32 W 相缺相  X X 电动机 W 相缺失。请检查该相。

36 主电源故障 X X
 只有当变频器的供电电压缺失并且 14-10 主电源

故障 未设成 [0] 无功能 时，此警告/报警才有效。

38 内部故障  X X 请与当地 Danfoss 供应商联系。

40 T27 过载 X   检查与端子 27 相连的负载，或拆除短路连接。

41 T29 过载 X   检查与端子 29 相连的负载，或拆除短路连接。

46 门变频器电压故障  X X  

47 24 V 电源故障 X X X 24 V 直流可能过载。

51 AMA 检查 Unom 和 Inom  X  电动机电压和/或电动机电流设置错误。

52 AMA Inom 过低  X  电动机电流过低。请检查相关设置。

53 AMA 大电动机  X  电动机太大，无法执行 AMA。

54 AMA 小电动机  X  电动机太小，无法执行 AMA。

55 AMA 参数范围  X
 电动机的参数值超出可接受的范围。AMA 无法运

行。

56 AMA 中断  X  用户中断了 AMA。

57 AMA 超时  X   

58 AMA 内部  X  请与 Danfoss 供应商联系。

59 电流极限 X X  变频器过载

61 编码器丢失 X X   

63 机械制动低  X
 实际电动机电流尚未超过“启动延时”期间的“抱闸

释放”电流。

65 控制卡温度 X X X 控制卡的断开温度为 80 °C。
79 未定义 X X   

80 变频器被初始化为默认值  X  所有参数的设置被初始化为默认设置。
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No. 说明 警告 报警 跳闸

锁定

问题原因

87 自动直流制动 X  

 在 IT 主电源中出现，当变频器惯性停车并且直流

电压高于 830 V 时。电动机会消耗直流回路能量。

可通过 0-07 Auto DC Braking 启用/禁用该功能。

95 断裂皮带 X X   

101 缺少流量/压力信息  X X  

nw

run
不能在运行时进行

   该参数在电动机运行过程中无法更改。

Err. 输入的密码不正确。    使用错误密码更改受密码保护的参数时出现该错误。

表 6.1 警告和报警代码列表

1) 这些故障可能是由主电源失真造成的。安装 Danfoss 线路滤波器可以纠正此问题。
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7 基本故障排查和常见问题解答 (FAQ)

7.1 启动和操作

故障现象 可能原因 测试 解决办法

电机未运行

LCP 停止键 检查是否按了 [Off]（停止）键。

按 [Auto On]（自动启动）或

[Hand On]（手动启动）（取决于工

作模式）运行电动机。

缺少启动信号（待机）

检查 5-10 端子 18 数字输入，确

认端子 18 的设置是否正确（使用

默认设置）。

施加一个有效启动信号，以启动电

动机。

电动机惯性停车信号处于激活状

态（惯性停车）

检查 5-12 惯性停车反逻辑，确认

端子 27 的设置是否正确（使用默

认设置）。

在端子 27 上施加 24 V 信号，或

将该端子设为无功能。

错误的参考值信号源

检查参考值信号： 是本地、远程还

是总线参考值？ 是否正在使用预

置参考值？ 端子连接是否正确？

端子的标定是否正确？ 是否有参

考值信号？

进行正确设置。检查 3-13 参考值

位置。请在参数组 3-1* 参考值

中启用预置参考值。检查接线是否

正确。检查端子的标定。检查参考

值信号。

电动机运动方向错误

电动机转速极限
检查 4-10 电动机速度方向 是否

正确设置。
进行正确设置。

启用了反向信号
检查是否在参数组 5-1* 数字输入

中为端子设置了反向命令。
禁用反向信号。

电动机相序接反   

电动机未达到最大速度

频率极限设置有误

检查 4-14 电动机速度上限 [Hz]

和 4-19 最大输出频率中的输出极

限

设置正确的极限。

参考值输入信号的标定有误

检查 6-* 模拟 I/O 模式和参数

组 3-1* 参考值中的参考值输入信

号标定。

进行正确设置。

电动机速度不稳定 参数设置可能不当

检查所有电动机参数的设置，包括

所有电动机补偿设置。对于闭环模

式，请检查 PID 设置。

检查参数组 1-6* 模拟 I/O 模式

中的设置。

电动机运行困难 可能发生过磁化
检查所有电动机参数中的电动机设

置是否正确。

检查参数组 1-2* 电动机数据、

1-3* 高级电动机数据和 1-5* 与

负载无关的设置中的电动机设置。

电动机不制动
可能是制动参数的设置不正确。

减速时间可能太短。

检查制动参数。检查加减速时间设

置。

检查参数组 2-0* 直流制动和

3-0* 参考值极限。

电源熔断器开路或断路器跳

闸

相间短路

电动机或面板存在相间短路问题。

检查电动机和面板的各相是否发生

短路。

排除所发现的任何短路。

电动机过载 电动机在当前应用中过载。

执行启动测试，并验证电动机电流

是否符合规范。如果电动机电流超

过其铭牌上的满载电流，电动机只

能降低负载运行。查看针对相关应

用的规范。

连接松脱
执行启动前检查，以了解是否存在

松脱连接。
紧固松脱的连接。
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故障现象 可能原因 测试 解决办法

主电源电流不平衡超过 3%

主电源问题（请参阅报警 4 主电

源缺相）

在变频器中将输入电源引线的位置

依次调换一个位置： A 到 B、B 到

C、C 到 A。

如果不平衡现象随线缆转移，则说

明是电源问题。检查主电源。

变频器设备的问题

在变频器中将输入电源引线依次调

换一个位置： A 到 B、B 到 C、C

到 A。

如果不平衡现象停留在同一输入端

子上，则说明是设备问题。与供应

商联系。

电动机电流不平衡度过 3%

电动机或电动机接线问题
将电动机输出接线依次调换一个位

置： U 到 V、V 到 W、W 到 U。

如果不平衡现象跟随接线转移，则

说明问题在电动机或电动机接线

上。检查电动机和电动机接线。

变频器设备问题
将电动机输出接线依次调换一个位

置： U 到 V、V 到 W、W 到 U。

如果不平衡现象停留在同一输出端

子上，则说明是设备问题。与供应

商联系。

声源性噪音或振动（比如，

风扇叶片发出噪声，或在某

些频率下发生振动）

共振，比如在电动机/风扇系统中

借助参数组 4-6* 速度旁路中的参

数，将临界频率旁路。

检查噪音和/或振动是否已抑降到

可接受的限值。

在 14-03 Overmodulation 中关闭

超调。

在参数组 14-0* 逆变器开关中更

改开关模式和频率。

在 1-64 Resonance Dampening

中增大共振衰减。

表 7.1 故障诊断

基本故障排查和常见问题解答 (FAQ) VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南
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8 规格

8.1 规格表

8.1.1 主电源电压 3 x 380-480 V AC

变频器

典型主轴输出 [kW]

HK 37

0.37

HK 55

0.55

HK75

0.75

H1K1

1.1

H1K5

1.5

H2K2

2.2

H3K0

3

H4K0

4

H5K5

5.5

H7K5

7.5

机箱 IP20 J1 J1 J1 J1 J1 J1 J2 J2 J2 J3

输出电流

主轴输出 [kW] 0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3 4 5.5 7.5

持续 (3 x 380-439 V) [A] 1.2 1.7 2.2 3 3.7 5.3 7.2 9 12 15.5

持续 (3 x 440-480 V) [A] 1.1 1.6 2.1 2.8 3.4 4.8 6.3 8.2 11 14

间歇（60 秒过载）[A] 1.9 2.7 3.5 4.8 5.9 8.5 11.5 14.4 19.2 24.8

持续 kVA 值 (400 V AC) [kVA] 0.84 1.18 1.53 2.08 2.57 3.68 4.99 6.24 8.32 10.74

持续 kVA 值 (480 V AC) [kVA] 0.9 1.3 1.7 2.5 2.8 4.0 5.2 6.8 9.1 11.6

最大输入电流

持续 (3 x 380-439 V) [A] 1.2 1.6 2.1 2.6 3.5 4.7 6.3 8.3 11.2 15.1

持续 (3 x 440-480 V) [A] 1.0 1.2 1.8 2.0 2.9 3.9 4.3 6.8 9.4 12.6

间歇（60 秒过载）[A] 1.9 2.6 3.4 4.2 5.6 7.5 10.1 13.3 17.9 24.2

附加规范

最大电缆横截面积（主电源、电动机、

制动和负载共享）[mm2 (AWG)]2)
4 mm2

最大额定负载时的

预计功率损耗 [W] 3)
20.88 25.16 30.01 40.01 52.91 73.97 94.81 115.5 157.54 192.83

IP20 机箱重量 2.3 2.3 2.3 2.3 2.3 2.5 3.6 3.6 3.6 4.1

效率 [%]4) 96.2 97.0 97.2 97.4 97.4 97.6 97.5 97.6 97.9 98.0

表 8.1 主电源 3 x 380-480 V AC — 重工况 1)

变频器

典型主轴输出 [kW]

H11K

11

H15K

15

H18K

18.5

H22K

22

H30K

30

H37K

37

H45K

45

H55K

55

H75K

75

IP20 J4 J4 J5 J5 J6 J6 J6 J7 J7

输出电流

持续 (3 x 380-439 V) [A] 23 31 37 42.5      

持续 (3 x 440-480 V) [A] 21 27 34 40      

间歇（60 秒过载）[A] 34.5 46.5 55.5 63.8      

持续 kVA 值 (400 V AC) [kVA] 15.94 21.48 25.64 29.45      

持续 kVA 值 (480 V AC) [kVA] 17.5 22.4 28.3 33.3      

最大输入电流

持续 (3 x 380-439 V ) [A] 22.1 29.9 35.2 41.5      

持续 (3 x 440-480 V) [A] 18.4 24.7 29.3 34.6      

间歇（60 秒过载）[A] 33.2 44.9 52.8 62.3      

附加规范

最大电缆规格（主电源、电动机、制

动） [mm2/ AWG]2)
16 mm2 16 mm2 16 mm2 16 mm2 50 mm2 50 mm2 50 mm2 50 mm2 85 mm2

最大额定负载时的预计功率损耗

[W] 3)
289.53 393.36 402.83 467.52      

IP20 机箱重量 [kg] 9.4 9.5 12.3 12.5      

效率 [%]4) 97.8 97.8 98.1 97.9      

表 8.2 主电源 3x380-480 V AC — 重工况 1)
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变频器

典型主轴输出 [kW]

Q11K

11

Q15K

15

Q18K

18.5

Q22K

22

Q30K

30

Q37K

37

Q45K

45

Q55K

55

Q75K

75

IP20 J4 J4 J5 J5 J6 J6 J6 J7 J7

输出电流

持续 (3x380-439 V) [A] 23 31 37 42.5      

持续 (3x440-480 V) [A] 21 27 34 40      

间歇（60 秒过载）[A] 25.3 34.1 40.7 46.8      

持续 kVA 值 (400 V AC) [kVA]          

持续 kVA 460 V AC) [kVA]          

最大输入电流

持续 (3x380-439 V) [A] 22.1 29.9 35.2 41.5      

持续 (3x440-480 V) [A] 18.4 24.7 29.3 34.6      

间歇（60 秒过载）[A] 24.3 32.9 38.7 45.7      

附加规范

最大电缆规格（主电源、电动机、制

动） [mm2/ AWG]2)
16 mm2 50 mm2 85 mm2

最大额定负载时的预计功率损耗

[W] 3)
289.53 393.36 402.83 467.52      

IP20 机箱重量 [kg] 9.4 9.5 12.3 12.5      

效率 [%]4) 97.8 97.8 98.1 97.9      

表 8.3 主电源 3x380-480 V AC — 正常工况 1)

1) 重工况 = 160% 电流，持续 60 秒；正常工况 = 110%电流，持续 60 秒。

2) 美国线规。

3) 额定负载条件下的典型功率损耗，可能有 +/-15% 偏差（容差因电压和电缆情况而异）。

这些值基于典型的电动机效率（eff2/eff3 的分界线）。效率较低的电动机还会增加变频器及相关设备中的功率损耗。

如果开关频率在默认设置基础上增大，功率损耗将显著上升。

其中已包括 LCP 的功率消耗和控制卡的典型功率消耗。其他选件和客户负载可能使损耗增加 30 W。（满载的控制卡、现场总线

或插槽 B 选件一般只会带来 4 W 的额外损耗）。

尽管使用了最先进的测量设备，但是应允许一定的测量误差 (±5%)。

4) 用 5 米屏蔽的电动机电缆在额定负载和额定频率下测量。
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8.2 常规技术数据

主电源电压 (L1, L2, L3)

供电端子 L1, L2, L3

供电电压 380-480 V：-15% (-25%)1) 至 +10%

1) 变频器可在 -25% 输入电压的情况下运行，但性能会有所下降。如果输入电压为 -25%，变频器只能达到最大输出功率
的 75%；如果输入电压为 -15%，变频器只能达到最大输出功率的 85%。
主电源电压低/主电源断电：
如果主电源电压低或主电源断电， 变频器会继续工作，直到中间电路电压低于最低停止水平（一般比变频器的最低额定
电源电压低 15%）为止。当主电源电压比变频器的最低额定电源电压低 10% 时，无法实现满转矩。

供电频率 50/60 Hz ±5%
主电源各相位之间的最大临时不平衡 额定供电电压的 3.0%

真实功率因数 (λ) ≥ 0.9 标称值（额定负载时）

位移功率因数 (cos ϕ) 接近 1 (> 0.98)
打开输入电源 L1、L2、L3（上电）（当功率 ≤ 7.5 kW 时） 最多 2 次/分钟。

打开输入电源 L1、L2、L3（上电）（当功率为 11-75 kW 时） 最多 1 次/分钟。

此设备适用于能够提供不超过 100,000 RMS 安培的均方根对称电流和最大电压为 480 V 的电路。

电动机输出 (U, V, W)

输出电压 供电电压的 0-100%

输出频率 (0.37-75 kW) 0-500 Hz

VVCplus 模式下的输出频率 0-200 Hz

输出切换 无限制

加减速时间 0.01-3600 s

转矩特性

启动转矩（恒定转矩） 最大 160%，持续 60 秒 1)

过载转矩（恒定转矩） 最大 160%，持续 60 秒 1)

启动转矩（可变转矩 ） 最大 110%，持续 60 秒 1)

过载转矩（可变转矩） 最大 110%，持续 60 秒

启动电流 最大 200%，持续 1 秒

VVCplus 中的转矩升高时间（与 fsw 无关） 10 ms

1) 相对于额定转矩的百分比。
2) 转矩响应时间取决于应用和负载，但转矩从 0 增至参考值的时间通常为转矩升高时间的 4 到 5 倍。

控制电缆的长度和横截面积 1)

最大电动机电缆长度，屏蔽电缆 50 m

最大电动机电缆长度，非屏蔽电缆 100 m

控制端子的最大横截面积（柔性/刚性电线） 2.5 mm2/14 AWG

控制端子电缆的最小横截面积 0.55 mm2/ 30 AWG

1) 关于电源电缆，请参阅表 8.1 至表 8.3。

数字输入

可编程数字输入 7

端子号 18, 19, 271), 291), 32, 33, 31

逻辑 PNP 或 NPN

电压水平 0-24 V DC 

电压水平，逻辑‘0’PNP < 直流 5 V

电压水平，逻辑‘1’PNP >直流 10 V

电压水平，逻辑‘0’ NPN2) >直流 19 V

电压水平，逻辑‘1’ NPN2) < 直流 14 V

最高输入电压 28 V DC

脉冲频率范围 4-32 kHz

（工作周期）最小脉冲宽度 4.5 ms

输入电阻，Ri 大约 4 kΩ
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模拟输入

模拟输入的数量 2

端子号 53, 54

模式 电压或电流

模式选择 软件

电压水平 0-10 V

输入电阻，Ri 约 10 kΩ
最高电压 -15 至 +20 V

电流水平 0/4 到 20 mA（可调节）

输入电阻，Ri 约 200 Ω
最大电流 30 mA

模拟输入的分辨率 11 位（包括符号）

模拟输入的精度 最大误差为满量程的 0.5%

带宽 100 Hz

模拟输入与供电电压 (PELV) 以及其它高电压端子之间都是绝缘的。

Mains

Functional
isolation

PELV isolation

Motor

DC Bus

High
voltage

Control
+24 V

RS-485

18

31

13
0B

D
31

0.
10

图 8.1 模拟输入

脉冲输入

可编程脉冲输入 2

脉冲端子号 32, 33

端子 29 和 33 的最大频率 32 kHz（推挽驱动）

端子 29 和 33 的最大频率 5 kHz（开放式集电极）

端子 29 和 33 的最小频率 4 Hz

电压水平 请参阅“数字输入”章节

最高输入电压 28 V DC

输入电阻，Ri 约 4 kΩ
脉冲输入精度 (0.1-1 kHz) 最大误差： 全范围的 0.1 %

脉冲输入精度 (1-32 kHz) 最大误差： 全范围的 0.05%

模拟输出

可编程模拟输出的数量 2

端子号 45, 42

模拟输出的电流范围 0/4-20 mA

模拟输出端和公共端间最大电阻器负载 500 Ω
模拟输出精度 最大误差： 全范围的 0.8 %

模拟输出分辨率 10 位

模拟输出与供电电压 (PELV) 以及其他高电压端子都是绝缘的。

控制卡，RS-485 串行通讯

端子号 68 (P,TX+, RX+), 69 (N,TX-, RX-)

端子号 61 端子 68 和 69 的公共端

RS-485 串行通讯电路在功能上独立于其他中央电路，并且与供电电压 (PELV) 是电绝缘的。
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数字输出

可编程数字/脉冲输出 2

端子号 27, 29 1)

数字/频率输出的电压水平 0-24 V

最大输出电流（汲入电流或供应电流） 40 mA

频率输出的最大负载 1 kΩ
频率输出的最大电容负载 10 nF

频率输出的最小输出频率 4 Hz

频率输出的最大输出频率 32 kHz

频率输出精度 最大误差： 全范围的 0.1 %

频率输出的分辨率 10 位

1) 端子 27 和 29 也可以被设置为输入端子。

数字输出与供电电压 (PELV) 以及其他高电压端子之间都是电绝缘的。

控制卡，24 V 直流输出

端子号 12

最大负载 100 mA

24 V 直流电源与供电电压 (PELV) 是电绝缘的，但与模拟和数字的输入和输出有相同的电势。

继电器输出

可编程继电器输出 2

继电器 01 和 02 01-03（常闭）、01-02（常开）、04-06（常闭）、04-05（常开）

最大端子负载 (AC-1)1)，01-02/04-05 （常开）（电阻性负载） 250 V AC，3 A

最大端子负载 (AC-15)1)，01-02/04-05（常开）（cosφ 等于 0.4 时的电感性负载） 250 V AC, 0.2 A

最大端子负载 (DC-1)1)，01-02/04-05 （常开）（电阻性负载） 30 V DC，2 A

最大端子负载 (DC-13)1)，01-02/04-05 （常开）（电感性负载） 24 V DC，0.1 A

最大端子负载 (AC-1)1)，01-03/04-06（常闭）（电阻性负载） 250 V AC，3 A

最大端子负载 (AC-15)1)，01-03/04-06（常闭）（cosφ 等于 0.4 时的电感性负载） 250 V AC, 0.2 A

最大端子负载 (DC-1)1)，01-03/04-06（常闭）（电阻性负载） 30 V DC，2 A

最小端子负载，01-03（常闭），01-02（常开） 直流 24 V 10 mA，交流 24 V 20 mA

1) IEC 60947 的第 4 和第 5 部分
继电器的触点通过增强的绝缘措施与电路的其余部分隔离开 (PELV)。

控制卡，+10 V 直流输出

端子号 50

输出电压 10.5 V ±0.5 V
最大负载 15 mA

10 V DC 电源与供电电压 (PELV) 以及其他高电压端子都是绝缘的。

控制特性

输出频率为 0-500 Hz 时的分辨率 ± 0.003 Hz
系统响应时间（端子 18、19、27、29、32、33） ≤ 2 ms
速度控制范围（开环） 1:100 同步速度

速度精度（开环） 30-4000 RPM： 最大误差为 ±8 RPM

所有控制特性都基于 4 极异步电动机

环境

机箱类型 J1-J7 IP20、IP21/类型 1

振动测试（所有机箱类型） 1.0 g

相对湿度 5-95% (IEC 721-3-3； 工作环境中为 3K3 类（无冷凝）

腐蚀性环境(IEC 60068-2-43) H2S 测试 Kd 类

IEC 60068-2-43 H2S 测试方法（10 天）

环境温度（在 60 AVM 开关模式下）

- 带降容 最高 55 °C1)

- 某些功率下的额定连续输出电流 最高 50 °C1)

- 在连续输出电流时 最高 45 °C1)
满负载运行时的最低环境温度 0 °C
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降低性能运行时的最低环境温度 - 10 °C
存放/运输时的温度 -25 到 +65/70 °C
不降容情况下的最高海拔高度 1000 m

降容情况下的最大海拔高度 3000 m

EMC 标准，放射 EN 61800-3, EN 61000-6-3/4, EN 55011, IEC 61800-3

EMC 标准，安全性

EN 61800-3、EN 61000-6-1/2、

EN 61000-4-2、EN 61000-4-3、EN 61000-4-4、EN 61000-4-5、EN 61000-4-6

控制卡性能

扫描间隔 1 ms

保护与功能

• 电子热敏式电动机过载保护。

• 通过监测散热片的温度，可以确保变频器在温度达到某个预定义的水平时将跳闸。除非散热片的温度降到温度限值

以下，否则过载温度无法复位。有关限值和级别的详细信息，请参阅 VLT® AutomationDrive FC 360 设计指南。

为避免散热片温度达到 95 °C，该变频器具有自动降容功能。

• 变频器具有电动机端子 U、V 和 W 发生短路时的保护功能。

• 如果主电源发生缺相，变频器将跳闸或发出警告（取决于负载和参数设置）。

• 对中间电路电压的监测确保变频器在中间电路电压过低或过高时会跳闸。

• 变频器具有电动机端子 U、V 和 W 产生接地故障时的保护功能。
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8.3 熔断器规格

8.3.1 熔断器 

建议在供电侧使用熔断器和/或断路器作为保护，以防变频

器内部的组件发生故障（自身故障）。

注意
这也是确保符合 IEC 60364 标准（从而通过 CE 认证）或

NEC 70 标准（从而通过 UL 认证）所要求的。

警告
必须防止变频器内部的组件故障对人员和财产造成危害。

支路保护

为了防止整个系统发生电气和火灾危险，设备、开关装置和

机器中的所有分支电路都必须根据国家/国际法规带有短路

保护和过电流保护。

注意
这些建议不包括 UL 标准所要求的支路保护。

短路保护

Danfoss 建议使用下述熔断器/断路器，以便在变频器发生

内部组件故障时为维修人员和财产提供保护。

8.3.2 建议

警告
如果不采用建议的熔断器，在发生故障时可能造成人员危险

以及变频器和其他设备损坏。

表 8.4 和 表 8.5 列出推荐的已经过测试的熔断器和断

路器。

通过选用建议的熔断器/断路器，可以将变频器可能遭受的

损害主要限制在熔断器/断路器上。

8.3.3 符合 CE 标准

熔断器或断路器须符合 IEC 60364。Danfoss 建议采用以

下选择。

表 8.4 和表 8.5 中的熔断器适用于能够提供 100,000

Arms 对称电流的 480 V 电路（取决于变频器的额定电

压）。在采用正确熔断器的情况下，变频器的额定短路电流

(SCCR) 为 100,000 Arms。

机架规格 功率 [kW] gG

J1

0.37-1.1

101.5

2.2

J2

3.0

254.0

5.5

J3 7.5 32

J4 11-15 50

J5
18.5

80
22

J6

30

16037

45

J7
55

250
75

表 8.4 CE 熔断器，380-480 V，机架规格 J1-J7

表 8.5 中的断路器适用于能够提供 35,000 Arms 对称电

流的 480 V 电路（取决于变频器的额定电压）。在采用正

确熔断器的情况下，变频器的额定短路电流 (SCCR) 为

35,000 Arms。

机架规格 功率 [kW] EATON

J1
0.37-2.2 Moller

PKZM0-16

J2 3.0-5.5 NZMN-1-A-25

J3 7.5 NZMN-1-A-32

J4 11-15 NZMN-1-A-50

J5 18.5-22 NZMN-1-A-80

J6 30-45 NZMN-1-A-160

J7 55-75 NZMN-1-A-250

表 8.5 CE 断路器，380-480 V，机架规格 J1-J7
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8.4 连接紧固力矩

所有电气连接均务必用正确的转矩拧紧。转矩过低或过高都会导致电气连接不良。使用转矩扳手可以确保正确的转矩。

 转矩 [Nm]

机架

尺寸
功率 [kW] 主电源 电机

直流

连接
制动 接地 继电器

J1 0.37-2.2 1.4 0.8 0.8 0.8 3 0.5

J2 3.0 -55 1.4 0.8 0.8 0.8 3 0.5

J3 7.5 1.4 0.8 0.8 0.8 3 0.5

J4 11-15 1.2 1.2 1.2 1.2 1.6 0.5

J5 18.5-22 1.2 1.2 1.2 1.2 1.6 0.5

J6 30-45 2 2 2 - 2 0.5

J7 55 12 12 12 - 2 0.5

J7 75 14 14 14 - 2 0.5

表 8.6 端子紧固

规格 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南

MG06A241 - VLT® 是 Danfoss 的注册商标 41

8 8



索引

D
Danfoss FC...................................... 16

E
EMC............................................. 39

I
IEC 61800-3................................. 14, 39

M
Modbus RTU...................................... 16

P
PELV........................................ 28, 38

R
RCD............................................. 13

串
串行通讯................................. 9, 16, 29

主
主电源 (L1, L2, L3)............................. 36

主电源电压 3 X 380-480 V AC..................... 34

主菜单.......................................... 20

交
交流主电源....................................... 9

交流波形......................................... 9

供
供电电压........................................ 37

保
保护与功能...................................... 39

功
功率因数........................................ 14

参
参考值......................................... iii

取
取决于功率的.................................... 34

可
可选设备......................................... 9

启
启动............................................ 32

噪
噪音隔离........................................ 13

在
在连接端子 27 的情况下执行 AMA.................. 26

地
地线............................................ 13

复
复位........................................ 29, 39

外
外部互锁......................................... 6

外部控制器....................................... 9

多
多个变频器...................................... 13

多变频器........................................ 14

安
安装............................................ 10

导
导航键和指示灯 (LED)............................ 17

射
射频干扰滤波器.................................. 14

屏
屏蔽控制电缆.................................... 16

屏蔽电缆........................................ 13

开
开环............................................ 38

快
快捷菜单........................................ 18

感
感生电压........................................ 13

索引 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南

42 MG06A241 - VLT® 是 Danfoss 的注册商标



技
技术数据........................................ 36

接
接地........................................ 13, 14

接地三角形...................................... 14

接地回路........................................ 16

接线示例........................................ 26

控
控制卡，24 V 直流输出........................... 38

控制卡，RS-485 串行通讯......................... 37

控制卡性能...................................... 39

控制布线........................................ 13

控制接线........................................ 13

控制特性........................................ 38

控制电缆........................................ 16

控制电缆的长度和横截面积........................ 36

控制系统......................................... 9

操
操作键和指示灯 (LED)............................ 17

支
支路保护........................................ 40

故
故障诊断........................................ 32

数
数字显示........................................ 17

数字输入..................................... 6, 36

数字输出........................................ 38

模
模拟输入........................................ 37

模拟输出........................................ 37

浮
浮动三角形...................................... 14

漏
漏电电流 (>3.5 MA).............................. 13

热
热敏电阻........................................ 28

熔
熔断器.......................................... 40

环
环境............................................ 38

电
电动机保护.................................. 13, 39

电动机功率...................................... 13

电动机布线...................................... 13

电动机接线...................................... 14

电动机数据....................................... 7

电动机状态....................................... 9

电动机电流....................................... 7

电动机电缆.................................. 13, 14

电动机自动整定................................... 7

电动机输出...................................... 36

电压水平........................................ 36

电气噪声........................................ 13

电源连接........................................ 13

端
端子紧固........................................ 41

端子编程........................................ 15

符
符号........................................... iii

系
系统反馈......................................... 9

线
线缆规格........................................ 13

绝
绝缘主电源...................................... 14

继
继电器输出端子.................................. 38

编
编程............................................. 6

脉
脉冲输入........................................ 37

索引 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南

MG06A241 - VLT® 是 Danfoss 的注册商标 43



菜
菜单键.......................................... 17

规
规范.................................... 10, 16, 34

警
警告和报警.................................. 30, 31

跳
跳闸功能........................................ 13

转
转矩特性........................................ 36

输
输入信号........................................ 15

输入电压........................................ 29

输入电源.................................... 13, 29

输出电流........................................ 38

过
过载保护........................................ 13

远
远程命令......................................... 9

选
选配设备........................................ 14

速
速度参考值...................................... 26

间
间隙要求........................................ 10

降
降容.................................... 10, 38, 39

索引 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南

44 MG06A241 - VLT® 是 Danfoss 的注册商标



索引 VLT® AutomationDrive FC 360 快速指南

MG06A241 - VLT® 是 Danfoss 的注册商标 45



www.danfoss.com/drives

 

*MG06A241*
130R0413 MG06A241 修订于 2013-04-25


